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EINFUHRUNG

Diese Bedienungsanleitung wird mitjedem neuen Modell geliefert und enthélt Informationen, die eine schnelle Inbetriebnahme
Ihres neuen Minuteman® RoboScrub 20 mit BrainOS ermdglichen. Dieses Handbuch kann regelmafRig aktualisiert oder
Uiberarbeitet werden. Der RoboScrub 20 kann im manuellen Modus oder im Robotermodus (selbstfahrend / autonom)
verwendet werden. Die Verwendung im Robotermodus erfordert ein Abonnement der Autonomy Services von Brain Corp.
Befolgen Sie alle Anweisungen und Warnungen. Die Nichtbeachtung der Anweisungen kann zu Schaden an der Maschine und
zu Verletzungen des Bedieners und der Offentlichkeit fiihren.Brain Operating System (Brain0S) ist der Name der kiinstlichen
Intelligenz (K1) und autonomen Navigationssoftware von Brain Corp., die dem RoboScrub 20 Roboterfunktionen bietet.

MINUTEMAN® RoboScrub 20 BESCHREIBUNG

Der Minuteman® RoboScrub 20 ist ein handelsiiblicher Bodenwascher, der mit der BrainOS-Software betrieben wird.
Der RoboScrub 20 kann entweder im manuellen oder im Robotermodus betrieben werden. Im Robotermodus wird der
RoboScrub 20 von der BrainOS-Navigationssoftware gesteuert. In diesem Handbuch wird der Begriff Robotermodus
verwendet, der dem autonomen Modus entspricht.Der RoboScrub 20 kann durch ein oder mehrere Patente oder
anhéngige Patentanmeldungen geschiitzt sein. Siehe www. braincorporation.com/patents fiir Details. Diskrete Teile
dieses Produkts wurden durch Open-Source-Software ermdglicht. Weitere Informationen finden Sie unter www.braincorp.
com/open-source-attributions.

VERWENDUNGSZWECK UND VORSICHTSMASSNAHMEN

Der RoboScrub 20 ist ein kollaborativer Roboter, der fiir den berwachten kommerziellen Gebrauch bestimmt ist.
Verwenden Sie den RoboScrub 20 ausschlieBlich auf harten Béden in Innenrdumen. Nicht auf Erde, Gras, Kunstrasen
oder Teppichboden verwenden. Verwenden Sie den RoboScrub 20 nur mit von Brain Corp. zugelassenem Zubehor. Der
RoboScrub 20 darf nur von Bedienern verwendet werden, die von Brain Corp. oder von Brain Corp. zugelassenen Trainern
in einer kontrollierten, von Brain Corp. zugelassenen Umgebung geschult wurden.

Zuséatzliche Schulungsunterlagen fiir den bestimmungsgemafen Gebrauch des RoboScrub 20 kdnnen bereitgestellt
werden und sollten nur in Ubereinstimmung mit diesen Schulungen verwendet werden. Verwenden Sie das Gerét in
genehmigten Umgebungen gemal dem Autonomy Services Agreement (ASA) und dem Endbenutzer-Lizenzvertrag fir
autonome Navigationssoftware (EULA).

Der Bediener ist fiir die Verwendung des RoboScrub 20 sowohl im manuellen als auch im Robotermodus verantwortlich.
Aus diesem Grund muss jeder Bediener darauf achten, die Maschine zu jeder Zeit bestimmungsgemaR, vorsichtshalber
und warnend zu verwenden. Die Betreiber diirfen keine der folgenden Handlungen oder Aktivitaten in Bezug auf Autonomy
Services oder BrainOS ausfiihren:

a) Ubertragung von Software oder anderen Materialien, die Viren, Wiirmer, Trojaner, Defekte, Spyware, Spinnen,
Bildschirmschaber oder andere zerstorerische oder storende Elemente enthalten;

b) Nutzung der Autonomy Services, von BrainOS oder der Hardware des Computers auf nicht autorisierte Weise,
einschlieBlich des Eindringens oder der Belastung der Server- oder Netzwerkkapazitat oder -infrastruktur;

c) Framen, Spiegeln oder Weiterverkaufen eines Teils der Autonomy Services oder von BrainOS ohne vorherige
schriftliche Genehmigung von Brain Corp.

d) Unbefugtes Sammeln von Benutzerinformationen;

e) Versuch, den rechtmaBigen Betrieb der Autonomy Services oder von BrainOS absichtlich zu beschadigen oder zu
untergraben;

f) DieBordkamerasder Maschine konnen Bilder von Personen aufnehmen, die sich zuféllig inihrer Umgebung befinden.
In Bezug auf die Verwendung von Technologien mit Kameras kdnnen zusétzliche gesetzliche Bestimmungen fiir
den Betrieb gelten. Bitte halten Sie alle geltenden Gesetze ein, einschlieBlich der erforderlichen Verwendung von
Beschilderungen oder Einholung von Zustimmungen.
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TECHNISCHE

SPEZIFIKATIONEN

ABMESSUNGEN MIT ABSTREIFER

GEWICHT

GEWICHT MIT BATTERIEN UND VOLLER LOSUNG
LOSUNGSTANKKAPAZITAT

REINIGUNG PFADBREITE

QUETSCHBREITE

CA. PRODUKTIVITATSRATE(HANDBETRIEB)
MAXIMALE PRODUKTIVITATSRATE(HANDBETRIEB)
MAXIMALE GESCHWINDIGKEIT
SCHRUBBKOPFTYP

PINSELDRUCK

BURSTENMOTOR

BURSTE GESCHWINDIGKEIT

LOSUNGSFLUSS (NIEDRIG bis HOCH)
VAKUUMMOTOR

VAKUUMLUFTFLUSS

VAKUUM-WASSERLIFT

SOUND PRESSURE / DECIBEL RATING
BATTERIEN

MAXIMALE LAUFZEIT

MASCHINENSPANNUNG

MAXIMALE STEIGUNG / STEIGUNGSREDUZIERUNG
ZULASSUNGEN

IP-SCHUTZKLASSE
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47.5 IN LANGE X 29 IN BREITE X 45 IN HOHE
(120.65 CM X 73.66 CM X 114.3 CM)

342 LBS (155.13 KG)

691 LBS (313.43 KG)

18 GAL (68.14 L)

20 IN (50.8 CM)

26.75 IN (67.95 CM)

22,015 SQ FT/HR (2,045.26 SQ M/HR)
27,200 SQ FT/HR (2,526.96 SQ M/HR)
2.0 MPH (3.2 KPH) ROBOTIC; 3.1 MPH (5 KPH) MANUAL
DISC

60 LBS (27.22 KG)

400 — 600 WATTS

175 — 400 RPM

0.07 — 0.38 GPM (0.27 — 1.44 LPM)
24 VDC/450 WATTS

69 CFM (32.56 L/SEC)

68 IN H,0 (172.72 CM H,0)

68 DBA

(2) 12 V AGM VERSIEGELT, WARTUNGSFREI
UP TO 3 — 3.5 DIENSTSTUNDEN

24 VDC/450 WATTS

0% ROBOTIC; 2% MANUAL

KEINER

IPX4
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WICHTIGE SICHERHEIT

ANLEITUNG

GENERELLE SICHERHEIT

Der Minuteman® RoboScrub 20 ist ausschlielllich zum Reinigen von Schmutz und Staub in gewerblichen Innenrdumen
vorgesehen. Verwenden Sie diesen RoboScrub 20 nicht fiir andere Zwecke. Die folgenden Situationen kdnnen zu
Verletzungen des Bedieners und / oder des RoboScrub 20 fiihren. Lesen Sie dieses Handbuch sorgfaltig durch und seien
Sie vorsichtig, wenn diese Bedingungen vorliegen.

Das Bedienpersonal muss in der Verwendung des RoboScrub 20 entsprechend geschult sein.

Der Bediener muss dieses Handbuch gelesen und verstanden haben, bevor er den RoboScrub 20 bedienen oder
warten kann.

Schulung aller Mitarbeiter, die den RoboScrub 20 bedienen werden. Der RoboScrub 20 ist nicht fiir Benutzer mit
eingeschrankten physischen, sensorischen oder mentalen Fahigkeiten oder fir Benutzer ohne Schulung gedacht.

Melden Sie Beschadigungen oder Fehlbedienungen sofort. Verwenden Sie den RoboScrub 20 nicht, wenn er auf
irgendeine Weise beschadigt ist.

Vermeiden Sie bewegliche Teile.

Lassen Sie Kinder nicht mit dem RoboScrub 20 spielen.

Verwenden Sie den RoboScrub 20 nicht anders als in diesem Handbuch beschrieben.
Nicht mit einem Hochdruckreiniger reinigen.

SchlielRen Sie das externe Ladegerat nur an eine Steckdose mit einer angemessenen elektrischen Leistung an: 100
bis 240 V, 50/60 Hz, 8 A. In Nordamerika strahlt die geerdete Standardsteckdose 120 V ab, was der angemessenen
elektrischen Leistung entspricht.

Ziehen Sie das Gleichstromkabel des Offboard-Ladegerats nicht aus der Steckdose des Gerats, wenn das Ladegeréat
in Betrieb ist. Lichtbogen konnen entstehen. Wenn der Ladevorgang unterbrochen werden muss, ziehen Sie zuerst
das Netzkabel ab.

Ziehen Sie nicht am Ladekabel, um den Stecker herauszuziehen. Fassen Sie den Stecker an der Steckdose und
ziehen Sie daran.

Verwenden Sie nur zugelassene Akkus und Ladegerate. Die Verwendung nicht zugelassener Teile kann die Sicherheit
beeintrachtigen und moéglicherweise die Maschine beschadigen und / oder einen Brand verursachen.

UMWELTSICHERHEIT

Der RoboScrub 20 ist nicht fir den Einsatz in Umgebungen konzipiert oder vorgesehen, die eine ausfallsichere
Leistung erfordern, einschliellich, aber nicht beschrankt auf Anwendungen, bei denen ein Ausfall des RoboScrub
20 direkt zum Tod, zu Verletzungen oder zu schweren Sach- oder Sachschaden fiihren kann.

Nicht auf Erde, Gras, Kunstrasen oder Teppichboden verwenden.
Nur Innen benutzen.
Nicht auf 6ffentlichen Wegen oder Strafen benutzen.

Der RoboScrub 20 sollte nur zum Schrubben von harten Oberflaichen mit geringen oder keinen Steigungen
verwendet werden (bis zu 2% Steigung im manuellen Modus; 0% Steigung im Robotermodus).

Alle Stiirze, Treppen, Rolltreppen, sich bewegenden Plattformen oder Klippen in der Nahe des RoboScrub 20
missen im Robotermodus durch eine physische Barriere geschiitzt werden.
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WICHTIGE SICHERHEIT

ANLEITUNG

Verwenden Sie wahrend des Betriebs keine voriibergehend erhohten Plattformen (z. B. Leitern oder Geriiste) in der
N&he des RoboScrub 20.

Lassen Sie keine Stromkabel oder Gegensténde mit geringem Profil (z. B. Gegenstdnde mit einer Hohe von weniger
als 18 cm tiber dem Boden) im Arbeitsbereich des RoboScrub 20.

Platzieren Sie Wet Floor-Schilder in Bereichen, in denen der RoboScrub 20 betrieben wird. Weitere Informationen
und Einschrankungen finden Sie in der ASA und der EULA.

Betriebs- und Lagertemperatur ist 35°F - 100°F (2°C - 38°C).
In trockenen Raumen lagern.

Seien Sie vorsichtig, wenn Sie den RoboScrub 20 in oder aus Bereichen bewegen, die unter dem Gefrierpunkt
liegen. Jegliches Wasser in den Tanks oder Schlauchen kann den RoboScrub 20 beschadigen.

Parken und lagern Sie den RoboScrub 20 nur auf einer ebenen Flache.

Einige Objekte sind fiir den RoboScrub 20 moglicherweise schwer zu erkennen, z. B. diffuse schwarze Oberflachen,
hochglanzpolierte / reflektierende Oberflachen oder Plexiglas. Vermeiden Sie die Reinigung im Robotermodus,
wenn diese Objekte vorhanden sind.

Verwenden Sie den RoboScrub 20 nicht in der Nahe anderer Produkte, die empfindlich gegen elektromagnetische
Storungen sind.

Nicht in Umgebungen mit geringer Traktion verwenden (z. B. Eis, Ol usw.).

Vermeiden Sie den Einsatz in Umgebungen, in denen das Anhalten zu einem Sicherheitsrisiko fiihren kann, z. B.
das Blockieren eines Notausgangs.

Vermeiden Sie die Verwendung in Umgebungen mit inkonsistenter Geldndestruktur (ibermaBig holprig) oder
vielen Bodeniibergangen.

BETRIEBSSICHERHEIT

Halten Sie Hande und FiiRe von beweglichen Teilen fern, wahrend der RoboScrub 20 in Betrieb ist.

Stellen Sie sicher, dass alle Sicherheitsvorrichtungen (z. B. der Fahrersitzsensor, die gelben Sicherheitsgurte und
die Not-Aus-Schalter) vorhanden und voll funktionsféhig sind.

Alle Tiren und Abdeckungen missen vor der Verwendung des RoboScrub 20 wie in der Bedienungsanleitung
angegeben positioniert werden.

Halten Sie alle Dritten, insbesondere Kinder und Tiere, wahrend des Betriebs mindestens einen Meter von der
Maschine entfernt.

Der Bediener ist fiir die Uberwachung und Uberwachung des sicheren Betriebs des RoboScrub 20 verantwortlich.
Fahren Sie den RoboScrub 20 nicht im Robotermodus.

Greifen Sie nicht am Lenkrad, wenn Sie im Robotermodus arbeiten, da es sich schnell und unerwartet bewegen
kann.

Alle Rader / Reifen miissen immer Kontakt zum Boden haben. Vermeiden Sie abrupte Mandver im manuellen
Modus.

Verwenden Sie keine brennbaren Reinigungsmittel.

Betreiben Sie den RoboScrub 20 nicht in der N@he von brennbaren Stoffen wie Lésungsmitteln, Verdiinnern,
Kraftstoffen, Getreidestaub usw. Elektromotoren und Komponenten kénnen in der Nahe von explosiven Stoffen
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WICHTIGE SICHERHEIT

ANLEITUNG

oder Dampfen eine Explosion verursachen.

+  Der RoboScrub 20 ist nicht zum Aufnehmen von Gefahrstoffen geeignet.

+  Verwenden Sie beim Hinzufligen von Reinigungschemikalien oder beim Ablassen von Flissigkeiten die im
Sicherheitsdatenblatt fiir Reinigungschemikalien empfohlene personliche Schutzausriistung.Observe the legal
directives and local regulations for disposal of cleaning chemicals or detergents.

+ Befolgen Sie bei versehentlichem Kontakt oder Verschitten von Reinigungschemikalien oder Reinigungsmitteln
die vom Hersteller angegebenen Richtlinien.

+  Verwenden Sie nur die mit dem RoboScrub 20 gelieferten oder von Brain Corp oder Minuteman spezifizierten
Biirsten / Polster. Die Verwendung nicht zugelassener Biirsten / Pads kann die Sicherheit beeintrachtigen und den
RoboScrub 20 mdglicherweise beschadigen.

+ Lassen Sieden RoboScrub 20 nicht unbeaufsichtigt, bevor Sie den Ziindschliissel ausgeschaltet und den Schliissel
abgezogen haben. Wenn der RoboScrub 20 im Robotermodus betrieben wird, ziehen Sie den Ziindschliissel ab,
um eine unbefugte Verwendung zu verhindern.

+ Entleeren Sie alle Tanks und Schlauche, bevor Sie den RoboScrub 20 lagern.

+  Verhindern Sie die unbefugte Verwendung des RoboScrub 20, indem Sie ihn bei abgezogenem Ziindschliissel
aufbewahren.

« Laden Sie Batterien nicht auf, wenn offene Flammen oder Funken vorhanden sind. Nicht rauchen.

+  WenndasLadegeratoderdas Netzkabel beschadigtist, muss es ersetzt werden. Verwenden Sie keine beschadigten
Teile.

WARTUNG UND SERVICE-SICHERHEIT

Reparaturen und spezielle Wartungsarbeiten diirfen nur von autorisiertem Personal durchgefiihrt werden.

+  Verwenden Sie nur zugelassene Ersatzteile. Die Verwendung nicht zugelassener Teile kann die Sicherheit
beeintrachtigen und die Maschine moglicherweise beschadigen.

+ Lesen Sie alle Anweisungen, bevor Sie Service- oder Wartungsarbeiten durchfiihren.

« Treffen Sie VorsichtsmalRnahmen, um zu verhindern, dass sich Haare, Schmuck oder lose Kleidung in beweglichen
Teilen verfangen.

+ Arbeiten Sie an der Maschine nur, wenn diese auf einer ebenen Flache abgestellt und gegebenenfalls Gber
Sicherungsklotze oder StiitzfliBe ausreichend stabilisiert ist.

+ Legen Sie keine Werkzeuge oder Metallgegenstande auf die Batterien.

« Entfernen Sie Schmuck, Uhren und andere leitfahige Materialien, wenn Sie in der Nahe von elektrischen Bauteilen
arbeiten.

+ Entsorgen Sie leere Batterien, die gemal den ortlichen Umweltbestimmungen nicht mehr aufgeladen werden
konnen.
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1. Sensoren: 2D-Seitenkameras 8.
2. Sensoren: Vordere 2D-Kamera 9.
3. Sensoren: Vordere 3D-Kamera 10
4. Sensoren: Side-3D-Kameras 11.
5. Sensoren: LIDAR senken 12.
6. Frontschirze 13.
7. Vorderes Antriebsrad
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ROBOSCRUB 20
UBERBLICK

Scrub Deck
Rakel

. Gaspedal

Losungs- / Auffangbehalter
Fahrersitz / Tankdeckel
Sensoren: Oberes LIDAR
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ROBOSCRUB 20
UBERBLICK

T

14. Schmutzwassertank-Ablaufschlauch

15. Vakuum Motor Schalldampfer

16. Losung Port fiillen

17. Warnlicht

18. Not-Aus hinten

19. Anlaufen/Pausiert Taste

20. Losung Panzer Sicht dasMessgerat/Ablaufschlauch
21. Batteriefach

22. Hinterreifen

Minuteman

Excelience Meets Clean
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23.
24.
25.
26.
27.
28.
29.
30.
31.
32.
33.

Ziindschliisselschalter

Touchscreen der Benutzeroberflache
Lenkrad

Vordere Notausschaltung
Hupenknopf

Hohe Tankanzeige
Losungsmitteltank-Niedriganzeige
Kontrolle des Losungsflusses
Ein-Berlihren-Taste

Vakuum-Taste

Richtungstasten (vorwarts / riickwarts)
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ROBOSCRUB 20
UBERBLICK
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KOMPONENTEN

UBERBLICK

KOMPONENTENUBERSICHT

Es gibt eine Reihe von physischen Komponenten, die beim Bodenschrubben sowie beim Roboterbetrieb eine wichtige
Rolle spielen. Machen Sie sich mit allen Komponenten und Bedienelementen vertraut, bevor Sie den RoboScrub 20

verwenden.

LOSUNG PORT UND FILTER FULLEN

In den Einfillstutzen fir die Losung gieRen Sie eine vorgemischte Losung

aus einer zugelassenen Reinigungschemikalie und sauberem Wasser. Der
Losungstank fasst bis zu 68 Liter. Verwenden Sie eine geeignete personliche
Schutzausriistung und gieflen Sie die vorgemischte Losung in den
Einflllstutzen. Verwenden Sie die Fiillstandsanzeige des Losungstanks, um Sie
beim Gieflen zu fiihren. Nicht tiberfiillen.

LOSUNG TANKANZEIGE / ABLASSSCHLAUCH

Der Mess- / Ablassschlauch fiir den Frischwassertank dient zwei Zwecken: als visuelle
Anzeige des Frischwassertankvolumens und zum Ablassen des Frischwassertanks.
Entleeren Sie den Frischwassertank mit geeigneter personlicher Schutzausriistung,
indem Sie den Schlauch von der Klammer abnehmen, die Kappe oben am Schlauch
entfernen und den Schlauch zum Entleeren absenken.

WARNLICH

Die Warnleuchte blinkt, wenn der RoboScrub 20 in Betrieb istRobotermodus. Dies
dient als Indikator fiir die Passanten, dass der RoboScrub 20 istderzeit in Betrieb.

Minuteman
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KOMPONENTEN

UBERBLICK

NOT-HALT

Der RoboScrub 20 verfiigt Giber zwei Not-Aus-Taster, einen an der Riickseite und
einen an der Steuerkonsole. Die Not-Aus-Schalter sollten nur in Notsituationen
verwendet werden, da dadurch moglicherweise alle Fliissigkeiten auf den Boden
gelangen und eine Rutschgefahr besteht. Wenn einer der Not-Aus-Taster gedriickt
wird, werden alle Scrubber-Funktionen sofort gestoppt und die in Bearbeitung
befindliche Roboter-Route wird beendet.

Der RoboScrub 20 verfiigt tiber eine blaue Start- / Pausetaste auf der Riickseite, mit
der eine gespeicherte Route im Robotermodus gestartet oder eine in Bearbeitung
befindliche Roboterroute angehalten werden kann. Beim Driicken hebt sich die
Birste. Der Saugful® bleibt unten und der Unterdruck bleibt ungefahr 20 Sekunden
lang an. Danach wird der Unterdruck abgeschaltet und der Saugfull angehoben.
Verwenden Sie immer die Start / Pause-Taste, um eine Roboter-Route fiir normale
Situationen, die kein Notfall sind, anzuhalten.

Das Batteriefach beherbergt die Batterien, die Batterieanschliisse und das
Bordladegerat. Sehen ROBOSCRUB AUSPACKEN 20 und BATTERIE AUFLADEN fir
Details.
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KOMPONENTEN
UBERBLICK

WIEDERAUFNAHME-TANKABLASSSCHLAUCH

Der Schmutzwassertank-Ablassschlauch dient zum Ablassen des Schmutzwassertanks.
Verwenden Sie eine geeignete persodnliche Schutzausriistung, um den Schmutzwassertank
zu entleeren, indem Sie den Schlauch vom Clip abnehmen, die Kappe oben am Schlauch
abnehmen und den Schlauch zum Entleeren absenken.

Im Schmutzwassertank befindet sich ein abgeschirmter Schwimmer. Wenn der
Schmutzwassertank lberflillt ist oder eine grole Menge Schaum vorhanden ist,
blockiert der abgeschirmte Schwimmer den Unterdruckeinlass im Tank und schiitzt den
Vakuummotor und die interne Elektronik vor Wasserschaden. Es ist wichtig, dass der
Schwimmer sauber ist und ordnungsgemalf funktioniert.

BEDIENERSITZ / TANKDECKEL

Der Fahrersitz ist mit zwei Sensoren ausgestattet: einem Druckschalter unter dem Sitzkissen, um das Fahren
wahrend des Roboterbetriebs zu verhindern, und zwei Kontaktschaltern auf der Riickseite des Sitzes und am
Korper des RoboScrub 20. Er dient auch als Deckel fiir den -

Schmutzwassertank .

Minuteman
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KOMPONENTEN

UBERBLICK

GASPEDAL

Durch Driicken des Gaspedals wird der RoboScrub 20 vorwarts oder
rickwarts bewegt, je nachdem, welcher Richtungsschalter an der
Steuerkonsole ausgewahlt ist. Der Druck auf das Gaspedal regelt die
Geschwindigkeit. Wenn der Druck vollstandig abgebaut ist, wird die
elektromagnetische Bremse automatisch aktiviert und der RoboScrub 20
gestoppt.

SENSOREN

Der RoboScrub 20 ist mit LIDAR-, 3D- und 2D-Kameras ausgestattet, die alle
maschinelle Visionen fiir die Robotersoftware ermdglichen. Alle Sensoren und
Kameras Uberwachen standig die Umgebung des Roboters auf stationdre und
sich bewegende Hindernisse. Wenn ein Hindernis erkannt wird, versucht der
RoboScrub 20, um dieses herum zu navigieren und auf seiner Roboterkarte
fortzufahren.

AUTONOMOUS NAVIGATION Brain05® Powered Content Subject to Change - 988767UM REV A
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STEUERKONSOLE

UBERBLICK

SteuerkonsoleUberblick

Der von BrainOS betriebene Minuteman® RoboScrub 20 wurde mit Blick auf die Benutzerfreundlichkeit entwickelt. Alle
Bedienelemente und Komponenten sind als Gesamtsystem konzipiert, um verschmutzte Boden effizient zu reinigen. Die
Steuerkonsole besteht aus dem Benutzeroberflichen-Touchscreen (User Interface, Ul), der auch als Benutzeroberflache
oder Touchscreen bezeichnet wird, und einer Reihe manueller Steuerelemente.

Machen Sie sich mit allen Komponenten und Steuerelementen vertraut, bevor Sie den RoboScrub 20 verwenden.

BENUTZEROBERFLACHE (Ul) TOUCH-BILDSCHIRM

Der RoboScrub 20 ist mit der BrainOS-Software ausgestattet, die tiber den Touchscreen der
Benutzeroberflache (User Interface, Ul) auf der linken Seite der Steuerkonsole zuganglich ist.

Die BrainOS-Technologie bietet eine Robotermodus-Funktion, mit der der RoboScrub 20 eine
Bodenreinigung durchfiihren kann, indem er einer der gespeicherten Navigationsrouten ohne
direkte Echtzeit-Bedienung folgt. Wenn der Minuteman® RoboScrub 20 eingeschaltet wird, wird die
Brain0S-Software automatisch initialisiert (siehe Abbildung rechts).

Please wait...

10:57 AM ()

Sobald die BrainOS-Software initialisiert wurde, ist sie einsatzbereit. Oben auf dem
Touchscreen werden die aktuelle Uhrzeit, die Batterielebensdauer und der ROC-
Verbindungsstatus angezeigt. Uber den Touchscreen kann ein Bediener eine vorhandene
Reinigungsroute robotergesteuert ausfiihren, eine neue Reinigungsroute einlernen und auf
verschiedene Einstellungen zugreifen. Sehen ROBOTERBETRIEB fiir Details.

. (]
» TEACH ROUTE

4* SETTINGS
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STEUERKONSOLE

UBERBLICK

ZUNDSCHLUSSELSCHALTER

Direkt unter dem Lenkrad befindet sich der Ziindschliisselschalter.

Der Ziindschliissel schaltet den RoboScrub 20 ein und aus. Drehen

Sie den Schlissel nach rechts (im Uhrzeigersinn), um den RoboScrub
20 einzuschalten. Drehen Sie den Schliissel nach links (gegen den
Uhrzeigersinn), um ihn auszuschalten. Dariiber hinaus wird der
Ziindschliissel zum Entladen der Biirste verwendet, wenn der Schliissel
nach links (gegen den Uhrzeigersinn) tiber die Ausschaltposition hinaus
gedreht wird. Sehen SCHRUBBURSTE / PAD ENTLADEN fiir details.

HUPENKNOPF

Durch Driicken dieser Taste ertont die Hupe des RoboScrub 20.

LOSUNGSTANK-NIEDRIG-ANZEIGE

Wenn diese Anzeige leuchtet, ist der Losungstank niedrig und muss nachgefiillt werden.

WIEDERHERSTELLUNG PANZER HOCH INDIKATOR

Wenn diese Anzeige leuchtet, ist der Fullstand des Schmutzwassertanks hoch und muss geleert werden.

LOSUNGSFLUSSREGELUNG

Die Losungsflusskontrolle regelt die Menge an Losung, die wahrend der
Reinigung abgegeben wird. Diese Steuerung wird bei jedem Einschalten
des RoboScrub 20 auf die werkseitigen Standardeinstellungen (niedrigste
Einstellung) zurlickgesetzt, da sich die Reinigungsanforderungen
von Tag zu Tag andern konnen. Stellen Sie den Losungsfluss vor der
Verwendung manuell auf die gewiinschte Einstellung ein, um eine optimale
Reinigungsleistung zu erzielen.

AUTONOMOUS NAVIGATION Brain05® Powered Content Subject to Change - 988767UM REV A 1 9




STEUERKONSOLE

UBERBLICK

RICHTUNGSTASTEN (VORWARTS RUCKWARTYS)

Die Richtungstasten steuern, ob der RoboScrub 20 vorwarts oder riickwarts fahrt, wenn das
Gaspedal gedrickt wird. Der Aufwartspfeil weist den RoboScrub 20 an, vorwarts zu fahren.
Der Abwartspfeil weist ihn an, riickwarts zu fahren. Wenn Sie riickwarts fahren, wird der
Saugfull automatisch angehoben, um Schaden zu vermeiden. Achten Sie darauf, den Boden
nach dem Rickwartsfahren auf Wasserriickstéande zu untersuchen.

VAKUUMTASTE

Durch Driicken der Vakuumtaste wird das Vakuum eingeschaltet. Wenn der Unterdruck
eingeschaltet ist, senkt sich der Saugfull beim Vorwartsfahren automatisch. Wenn der
Staubsauger ausgeschaltet ist, bleibt der Rakel ungeféahr 8 Sekunden lang unten und wird
dann angehoben. Der Vakuummotor lauft ungefahr 15 Sekunden lang und schaltet sich dann

aus..

EIN-BERUHREN-TASTE

Die One-Touch-Taste aktiviertdie Schrubbbiirste,den Staubsaugerund die Rakelund ermdglicht
so die sofortige Bedienung des RoboScrub 20. Durch Driicken werden die Schrubbbiirste
und die Rakel abgesenkt und der Staubsauger wird eingeschaltet. Wenn das Schrubben
abgeschlossen ist, driicken Sie die One-Touch-Taste erneut, um die Reinigungsvorgange zu
deaktivieren. Die Biirste hebt sich vom Boden ab. Die Rakel bleibt einige Sekunden lang unten
und hebt sich dann ebenfalls. Nachdem der Saugful} gestiegen ist, bleibt das Vakuum noch
einige Sekunden lang eingeschaltet, um das restliche Wasser im Schlauch zu entfernen, und
schaltet sich dann aus.

inuteman
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ROBOSCRUB AUSPACKEN 20

Uberpriifen Sie die Verpackungskiste auf Beschadigungen
und melden Sie Beschadigungen unverziiglich dem
Zusteller. So packen Sie die Kiste aus:

1. Plastik entfernen.

2. Entfernen Sie den Karton mit der gesamten
(autonomen) Roboterausriistung und Uberpriifen
Sie den Inhalt, um sicherzustellen, dass alle Artikel
enthalten sind.

3. Entfernen Sie die Wande von der Palette.

Entfernen Sie die Batterieabdeckung auf der
Riickseite des RoboScrub 20.

5. Der RoboScrub 20 ist batteriebetrieben und
fiir den Betrieb mit 24 Volt Gleichspannung
ausgelegt. (2) 12 Volt Batterien. Legen Sie ggf.
beide Batterien ein.

Empfohlene Batteriespezifikationen: (2) 12
VEntdecken Sie die Batterie mit Trockenzellen-
Traktionsventil Modell EV185A-A

HINWEIS: MINUTEMAN

EMPFIEHLT DAS NUR GESCHULTE
AUSSENDIENSTTECHNIKER ODER
WARTUNGSPERSONAL INSTALLIEREN
ODER ERSETZEN SIE DIE BATTERIEN.
UNPASSEND EINLEGEN DES AKKUS KANN
URSACHE SEIN GEFAHR FUR BENUTZER
UND MASCHINE..

6. Entfernen Sie das Klebeband von den beiden roten

AUTONOMOUS NAVIGATION Brain0S° Powered

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

ROBOSCRUB 20

KONFIGURATION

Batterieanschliissen und bringen Sie sie an.
Setzen Sie den Batteriefachdeckel wieder ein.

Entfernen Sie die Bremsklotzstreifen, Rakelbdnder
und Gurte, die zum Sichern der Rampe erforderlich
sind.

Entfernen Sie die an der Riickseite der Palette
angebrachte Rampe.

Verwenden Sie die mitgelieferten Gurte, um die
Rampe an der Rickseite der Palette zu befestigen.

Stellen Sie sicher, dass der Bereich hinter der
Palette frei ist.

Entfernen Sie den am Lenkrad befestigten
Schliissel.

Entfernen Sie den am Lenkrad befestigten
Schlissel...

Stellen Sie sicher,
dass die Rakel und das
Schrubbdeck angehoben
sind.

Driicken Sie den Pfeil
nach unten.

Fahren Sie die Maschine
langsam riickwarts von der Rampe herunter.

Content Subject to Change - 988767UM REV A
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ROBOSCRUB 20

KONFIGURATION

SCHRUBBURSTE / PAD-OPTIONEN

Mit dem Minuteman® RoboScrub 20 von BrainOS sind die folgenden Optionen fiir Blirsten oder Pads verfligbar:

172520-1  BURSTE-SCHEIBE-20" NYLON, SCHWARZ

172520-3  BURSTE-SCHEIBE-20" NYLO-STREUGUT 80GR, SCHWARZ
172520-6  BURSTE-SCHEIBE, 20" SCHRUBBEN STREUGUT 2, 120GR ROT
172588 PAD TREIBER, WASSERSTOP, 20" (NIVEAU)

762370 PAD-HALTER-ABNEHMBAR-NICHT GEZEIGT

762394 PAD-HALTER-FEST-NICHT GEZEIGT

7651-01 BURSTE, 20" LEICHT-MITTEL PP.5 A/S, WEISS

7951-02 BURSTE, 20" LEICHT-MITTEL A/S, K901, SCHWARZ
7951-03 BURSTE, 20" MITTEL, NYLON 600 GR A/S, GRAU
7951-04 BURSTE, 20" MITTEL-HEAVY PP.8 A/S, WEISS

7951-05 BURSTE, 20" HEAVY NYLON 180 GR A/S, GRAU

7951-06 BURSTE, 20" HEAVY-2 NYLON 120GR A/S, GRUN

988767UM REV A - Content Subject to Change
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ROBOSCRUB 20

KONFIGURATION

SCHRUBBURSTE / PAD EINBAUEN

Der Minuteman® RoboScrub 20 von BrainOS wird normalerweise mit einer angebrachten Biirste geliefert.

SCHRUBBURSTE / PAD ENTLADEN

Wenn derzeit eine Biirste angebracht ist, fiihren Sie die folgenden Schritte aus, um die Biirste / das Pad zu entfernen:

1. Drehen Sie den Ziindschliissel nach links (gegen den Uhrzeigersinn), um den RoboScrub 20 gegebenenfalls
auszuschalten:

2. Drehen Sie den Ziindschliissel nach links (gegen den Uhrzeigersinn) und halten Sie ihn gedriickt.
a. Die Birste / das Pad dreht sich kurz und lasst dann los.
b. Entfernen Sie die Biirste / das Pad unter dem RoboScrub 20.
3. Drehen Sie den Ziindschlissel zuriick in die Mittelstellung.

LADE-SCHRUBBURSTE / PAD

Fiihren Sie die folgenden Schritte aus, um eine Biirste oder ein Pad zu laden:
1. Drehen Sie den Ziindschliissel nach rechts (im Uhrzeigersinn), um den RoboScrub 20 einzuschalten.
Driicken Sie bei Bedarf die Zielwahltaste, um das Schrubbdeck anzuheben.

2

3. Positionieren Sie die Biirste oder das Pad unter dem Schrubbdeck.
4. Dricken Sie die One-Touch-Taste, um das Schrubbdeck abzusenken.
5

Sobald das Schrubbdeck vollstandig abgesenkt ist, das Gaspedal leicht betatigen.
a. Die Birste oder das Pad werden automatisch geladen und rasten ein.
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ROBOSCRUB 20

KONFIGURATION

SQUEEGEE MONTAGE

Der von BrainOS betriebene Minuteman® RoboScrub 20 ist mit einer Rakeleinheit ausgestattet, in der das Rakelblatt
untergebracht ist. Machen Sie sich mit allen Aspekten der Rakelbaugruppe vertraut:

AuRere Klingenbefestigungsverriegelung
Lenkrad

Mutter zur Hohenverstellung der Rakel
Rolle

Innenklingenverschluss
3-seitiger Knopf
Vakuumanschluss

R
©® N o o

Rakelklinge
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ROBOSCRUB 20

KONFIGURATION

INSTALLIEREN UND EINSTELLEN VON SQUEEGEE

Der von BrainOS betriebene Minuteman® RoboScrub 20 wird normalerweise mit angebrachter Rakeleinheit geliefert.

SQUEEGEE BLADE EINBAUEN / AUSTAUSCHEN

Fihren Sie gegebenenfalls die folgenden Schritte aus, um ein Rakelblatt in die Rakelbaugruppe einzubauen oder zu
ersetzen:

1. Entfernen Sie die Rakelbaugruppe, indem Sie den Unterdruck-Saugschlauch vom Unterdruckanschluss der Rakel
abziehen.

Losen Sie beide 3-seitigen Kndpfe oben an der Baugruppe.

Entfernen Sie die untere Halfte der Rakelbaugruppe.

Entriegeln Sie die inneren und duleren Klingenbefestigungsriegel der Rakelklinge.
Entfernen Sie das Rakelblatt, falls vorhanden.

Setzen Sie das neue Rakelblatt ein.

Bringen Sie die inneren und dulReren Klingenbefestigungsriegel zuriick und verriegeln Sie sie.

® N oo AW N

Befestigen Sie die untere Halfte der Rakelbaugruppe wieder an der oberen Hélfte, indem Sie beide dreiseitigen
Knopfe oben an der Baugruppe festziehen.

©

Platzieren Sie die Rakelbaugruppe unter dem RoboScrub 20.

10. Stecken Sie den SaugfuBanschluss der Saugfullbaugruppe wieder in den Saugschlauch unter dem
SaugfuBRoboScrub 20.

STELLEN SIE DIE ABSTREIFHOHE EIN

Die Hohe der Rakel ergibt sich direkt aus dem Abstand zwischen den Lenkrollen und dem Boden. Wenn Streifen vorhanden
sind, muss dieser Abstand angepasst werden. Fiihren Sie die folgenden Schritte aus, um die Hohe des Rakels anzupassen:

1. Suchen Sie die Mutter liber der Halterung, die das Lenkrad halt.

2. Stellen Sie die gewiinschte Hohe ein, indem Sie diese Mutter auf beiden Seiten der Rakelbaugruppe festziehen
oder l6sen.

a. Die Unterseite des Rakelblatts sollte sich bei Vorwartsbewegung der Maschine leicht ausbreiten.
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VOR

BENUTZEN

PRE-OPERATION CHECKS

Dank der BrainOS-Technologie kann der RoboScrub 20 sowohl manuell als auch robotisch betrieben werden. Fiir die Nutzung
der Roboterfunktionen des RoboScrub 20 ist ein Abonnement fiir die Autonomy Services von Brain Corp erforderlich.
Robotermodus bedeutet, dass der RoboScrub 20 die Bodenreinigung ohne direkte Echtzeit-Bedienung durchfiihrt, sodass
sich das Hausmeisterpersonal auf andere Aufgaben konzentrieren kann.

HINWEIS:DERROBOSCRUB20ISTNUREINHARTFLACHEN-BODEN-WASCHER, OHNE SWEEP-FUNKTIONALITAT.

Fiihren Sie vor der Verwendung des RoboScrub 20 immer die folgenden Uberpriifungen durch, um den ordnungsgeméRen
Betrieb sicherzustellen:

+ Befreien Sie die zu reinigenden Bereiche von allen Hindernissen, um eine maximale Bodenbedeckung zu
gewahrleisten.

+  Vergewissern Sie sich, dass Sie die Funktionen aller Komponenten und Bedienelemente verstanden haben.

+  Uberpriifen Sie die Hupe, die Warnleuchte sowie die vorderen und hinteren Signalleuchten, um einen
ordnungsgemalien Betrieb zu gewahrleisten.

+  Uberpriifen Sie den RoboScrub 20 auf Fliissigkeitslecks.

+  Uberpriifen Sie die Tankdeckeldichtung unter dem Fahrersitz oder Beschadigungen und iibermaRigen
Verschleil3.

+ Entleeren und reinigen Sie gegebenenfalls den Schmutzwassertank.
+ Reinigen und spiilen Sie gegebenenfalls den Schwimmer des Schmutzwassertanks.
+ Lassen Sie den Frischwassertank ggf. ab und reinigen Sie ihn.
+ Reinigen Sie gegebenenfalls den Fiillfilter der Lésung.

+  Uberpriifen Sie den Unterdruckschlauch auf Verunreinigungen oder
Verstopfungen. Hindernisse ausspiilen.

+  Uberpriifen Sie das Rakelblatt auf Beschddigungen, iibermé&Rigen
Verschlei und Durchbiegung. Nach Bedarf drehen oder ersetzen.

+  Vergewissern Sie sich, dass die Biirste / das Pad ordnungsgemaf
installiert und frei von Schmutzpartikeln wie Faden, Bandern, Plastikfolie
usw. ist.

«  Stellen Sie sicher, dass die Batterien voll aufgeladen und unbeschadigt
sind.

+  Uberpriifen Sie die Bremsen und die Lenkung, um einen
ordnungsgemalien Betrieb zu gewahrleisten.

+  Stellen Sie sicher, dass alle Kameras und LIDARs sauber und frei von
Staub, Schmutz und Flecken sind. Bei Bedarf mit dem mitgelieferten
Mikrofasertuch reinigen.

+ Fillen Sie den Frischwassertank mit geeigneter personlicher
Schutzausriistung mit einer vorgemischten Losung aus einer
zugelassenen Reinigungschemikalie und sauberem Wasser. Verwenden
Sie die Fillstandsanzeige des Frischwassertanks, um beim GielRen zu helfen. Nicht tiberfillen.

«  Uberpriifen Sie, ob die akustischen Signale fiir den RoboScrub 20 zu héren sind.

+ Platzieren Sie die richtige Bodenreinigungsbeschilderung in Bereichen, in denen der RoboScrub 20 gemaR den
Standardpraktiken zur Bodenreinigung betrieben wird.

WARNUNG: KEINE BRENNBAREN MATERIALIEN IN DIE LOSUNGSFLASCHE ODER IN SAUBERES WASSER
GEBENTANK. THIS CAN CAUSE AN EXPLOSION OR FIRE.

Minuteman
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HANDBUCH

OPERATION

HANDBRUCH OPERATION

Vergewissern Sie sich vor dem Einschalten des RoboScrub 20, dass dieser vollstandig aufgeladen und unbeschadigt ist.
Fiihren Sie die folgenden Schritte aus, um den Minuteman® RoboScrub 20 manuell zu verwenden:

1. Fullen Sie den Losungstank Giber den Losungseinfiillanschluss in der oberen linken Ecke der
Rickseite des RoboScrub 20.

2. Stellen Sie sicher, dass der Fahrersitz mit den beiden angeschlossenen Kontaktschaltern sicher
abgesenkt ist.

3. Setzen Sie sich auf den Fahrersitz, stecken Sie den Ziindschliissel ein und drehen Sie ihn nach
rechts (im Uhrzeigersinn), um den RoboScrub 20 zu starten. Warten Sie, bis der Touchscreen der
Benutzeroberflache Optionen zum Ausfiihren der Route, Einlernen der Route und Einstellungen
anzeigt.

o]
W =
‘q- TEACH ROUTE

£+ SETTINGS

o 4. Dricken Sie die Richtungstaste nach oben oder unten, um zu bestimmen, ob Sie vorwarts oder

rickwarts fahren.

5. Wahlen Sie die gewiinschte Einstellung fiir die Lésungsflusssteuerung.

- +}

(i,' 6. Driicken Sie die One-Touch-Taste, um die Reinigungskomponenten zu aktivieren (Blrste und Rakel
4 werden abgesenkt und das Vakuum wird eingeschaltet). Wenn die Reinigung abgeschlossen ist, driicken
Sie die One-Touch-Taste erneut, um die Reinigungskomponenten zu deaktivieren.

7. Driicken Sie das Gaspedal, um den RoboScrub 20 entlang der gewiinschten
Reinigungsstrecke zu fahren. Sie kénnen Ihre Geschwindigkeit tiber die auf das Pedal
ausgelibte Kraft einstellen - leicht ist langsam, schwer ist schnell. Zum Anhalten das
Gaspedal vollstandig entlasten.
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ROBOTER

OPERATION

ROBOTERBETRIEB

Der RoboScrub 20 ist mit der BrainOS-Technologie ausgestattet, die einen Robotermodus bietet. Im Robotermodus
kann die Maschine die Bodenreinigung ausflhren, indem sie einer der gespeicherten Navigationsrouten ohne
direkte Echtzeit-Bedienung folgt. Die Maschine kann nur im Robotermodus in Bereichen betrieben werden, in denen
Reinigungsrouten eingelernt und gespeichert wurden. Auf die BrainOS-Software kann uber den Ul-Touchscreen
zugegriffen werden. Sie bietet Zugriff auf das Einlernen einer neuen Reinigungsroute, das automatische Ausfiihren einer
vorhandenen Route, den Zugriff auf ausgeloste Warnmeldungen und mehr. Der Ul-Touchscreen bietet aullerdem eine
konstante Anzeige der aktuellen Batterielebensdauer, der Betriebsstunden des Gerats und des ROC-Verbindungsstatus.

GRUNDEN ZUHAUSE MARKIERUNGEN

Home Markers miissen fest installiert sein, bevor Sie das Gerat im Robotermodus verwenden kdnnen.
Ein Home-Marker ist eine eindeutige Scan-Code-ID, die das Gerat scannt, um seinen aktuellen
physischen Standort sowie alle Routen zu ermitteln, die fiir diesen bestimmten Home-Marker
gespeichert wurden. Die Maschine ist fiir die Verwendung mit bis zu 10 Home Markern ausgelegt.
Jeder Home Marker kann bis zu 6 Routen fiirinsgesamt 60 Routen speichern.Ausgangsmarkierungen
werden verwendet, um den Start- und Endpunkt einer Reinigungsroute festzulegen. Die Anzahl der
benotigten Home-Marker hdangt von der GroRe des Bereichs ab, in dem die Maschineim Robotermodus
betrieben wird.

«  Fir grolRe oder ungewohnlich kartierte Bereiche, in denen mehr als 6 Reinigungsrouten erforderlich sind, sind
moglicherweise mehrere Home-Marker erforderlich.

+ Richten Sie fiir jede Etage eines mehrstockigen Gebaudes einen eindeutigen Home Marker ein.

+ Installieren Sie Home Markers an einem festen Ort an einer offenen Wand oder Saule in der Ndhe von haufig
gereinigten Bereichen, die sich nicht von Tag zu Tag andern. Wenn die Ausgangsmarkierung nur geringfligig
verschoben wird, wird die Route moglicherweise nicht korrekt ausgefiihrt.

+ Installieren Sie Home Markers, damit das Gerat mit der rechten Kamera in einem Abstand von mindestens 61 cm
problemlos scannen kann.

« Befestigen Sie den Home Marker sicher an der Wand.
« Der gesamte Home Marker muss gut sichtbar sein und darf nicht hinter M6beln oder Regalen versteckt sein.

+ Installieren Sie Home Markers nicht in der Nahe von Treppen, Feuerausgangen oder Feuer-, Erste-Hilfe- oder
Notfallausriistung.

+  Kopieren, laminieren oder platzieren Sie Home Markers nicht in einer glanzenden Hiille oder Abdeckung, da das
Gerat sonst moglicherweise nicht scannen kann.

+  Wenn ein Home Marker verloren geht oder beschadigt ist, wenden Sie sich an den Kundendienst, um Ersatz zu
erhalten.

Minuteman
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REGION

Der Touchscreen der Benutzeroberflache kann so eingestellt werden, dass er in einer Vielzahl von Sprachen angezeigt wird.

Englisch ist die Standardsprache. Fiihren Sie die folgenden Schritte aus, um den Touchscreen der Benutzeroberflache so

einzustellen, dass er in einer anderen Sprache angezeigt wird:

1. Den Ziindschliissel einstecken und nach rechts (im Uhrzeigersinn) drehen, um die Maschine einzuschalten. Warten
Sie, bis der Touchscreen der Benutzeroberflache initialisiert ist.

2. Geben Sie die 4-stellige Sicherheits-PIN tiber den Ul-Touchscreen ein. Nach erfolgreicher PIN-Eingabe zeigt der Ul-
Touchscreen das Hauptmend an.

3. Wabhlen Sie im Hauptmenii die 5. Wihlen Sie SPRACHE ANDERN.
Option EINSTELLUNGEN.

10:57 AM oo ——

08:23 AM — =
CHANGE LANGUAGE

ROC SYNC

m
TEACH ROUTE

{* SETTINGS

6. Wabhlen Sie die gewiinschte Sprache.
4. Wihlen REGION. 10:57 AM e —

08:25 AM
NOTIFICATIONS
REGION

B [OOPING

ROUTES

MAINTENANCE

SERVICE

ABOUT

7. Wahlen Sie zweimal ZURUCK, um zum Hauptmenii
zurlickzukehren, das in der ausgewahlten Sprache
angezeigt wird.
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ROC: ROBOTER-BETRIEBSZENTRUM

Die BrainOS-Software bietet Zugriff auf das Robot Operations Center von Brain Corp., das auch als ROC bezeichnet wird.
Das ROC ist ein cloudbasiertes Roboter-Betriebszentrum, das von Technikern von Brain Corp verwaltet wird und das die
Fahigkeiten der Maschine durch Uberwachung und Analyse verbessert. Der ROC ist {iber ein 4G LTE-Modem verbunden
und erfordert keine Benutzerinteraktion, um eine Verbindung herzustellen. Neue Versionen der BrainOS-Software werden
automatisch auf die Maschine hochgeladen, ohne den Service oder die Interaktion des Bedieners zu unterbrechen.

In der Statusleiste des Ul-Touchscreens befindet sich eine ROC-Anzeige. Wenn die Anzeige orange leuchtet, ist das Gerét
erfolgreich mit dem ROC verbunden. Wenn die Anzeige grau ist, ist der ROC nicht verbunden und kann nicht mit einem
Mobiltelefon gekoppelt werden.

PAAR EIN TELEFON AN DEN ROC

Bevor eine Reinigungsroute im Robotermodus ausgefiihrt wird, wird empfohlen, dass der Bediener sein Mobiltelefon mit
dem ROC koppelt. Wenn ein Mobiltelefon mit dem ROC gekoppeltist, sendet das ROC SMS- oder MMS-Nachrichten an das
Telefon, wenn das Gerat auf einen Alarm st63t und / oder wenn die Route abgeschlossen ist.

Umsicherzustellen,dassnurderVor-Ort-Operator BenachrichtigungenvomROC erhélt, kannjeweils nureine Telefonnummer
mit dem ROC gekoppelt werden, um Statusbenachrichtigungen zu erhalten. Eine gekoppelte Telefonnummer wird
automatisch verworfen, wenn das Gerat ausgeschaltet oder ein neues Telefon gekoppelt wird.

Fihren Sie die folgenden Schritte aus, um ein Mobiltelefon mit dem ROC zu koppeln:

1. Den Ziindschliissel einstecken und nach rechts 6. Die Kopplung ist erfolgreich, wenn das Mobiltelefon
(im Uhrzeigersinn) drehen, um die Maschine eine Bestatigungstextnachricht empfangt.
einzuschalten. Warten Sie, bis der Touchscreen der
Benutzeroberflache initialisiert ist.

wil Yerizon = 9:48 AM @ < 82%

2. GebenSiedie4-stellige PIN Giberden Ul-Touchscreen g
ein. Nach erfolgreicher PIN-Eingabe zeigt der Ul- A
Touchscreen das Hauptmend an.

Text Message
Taday §41 Ak

3. Wabhlen Sie im Hauptmeni EINSTELLUNGEN.
Wahlen Sie MITTEILUNGEN You've successfully been registered for

alerts for this session.

5. Befolgen Sie die Anweisungen auf dem Touchscreen
der Benutzeroberflache, um das Mobiltelefon mit
dem ROC zu koppeln.

08:23 AM

Text "B
+1 [E a1 to
receive notifications.

(oA ) (1)
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LERNEN SIE EINE ROBOTERROUTE

Dem RoboScrub 20 miissen eine oder mehrere Reinigungsnavigationsrouten beigebracht werden, bevor er automatisch
ausgefihrt werden kann. Fiihren Sie die folgenden Schritte aus, um eine neue Route zu lernen:

1. Setzen Sie sich auf den Fahrersitz, stecken Sie HINWEIS: Wenn das Gerat den Code fiir
den Ziindschliissel ein und drehen Sie ihn nach den Heimatort nicht scannen kann, zeigt der
rechts (im Uhrzeigersinn), um die Maschine Touchscreen der Benutzeroberflache eine
einzuschalten. Warten Sie, bis der Touchscreen Fehlermeldung mit Hinweisen zur Behebung an.
der Benutzeroberflache initialisiert ist. 5. Ein Erfolg! Wahlen Sie ein Feld aus, in das

2. Geben Sie die 4-stellige Sicherheits-PIN iber Ihre Route gespeichert werden soll. Auf dem
den Touchscreen der Benutzeroberflache Touchscreen der Benutzeroberflache wird kurz
ein. Nach erfolgreicher PIN-Eingabe zeigt eine Meldung angezeigt, nachdem das Gerat den
der Ul-Touchscreen das Hauptmeni an. Heimatortcode erfolgreich gescannt hat, gefolgt

von einer Liste aller vorhandenen und verfligbaren

3. Waihlen Sie STRECKE UNTERRICHTEN. . .
Routen fiir den gescannten Heimatortcode.

10:57 AM EY

-~

2]

' TEACH ROUTE

4 SETTINGS

4. Der Ul-Touchscreen zeigt Drive an, um meinen
Heimatort zu scannen. Fahren Sie zum
gewiinschten Home Marker und positionieren
Sie die Maschine so, dass die rechte Kamera
mindestens 61 cm entfernt ist. Das Gerat scannt
automatisch den Heimatstandortcode.

HINWEIS: WENN KEINE ROUTEN VERFUGBAR
SIND, MUSS EINE BESTEHENDE ROUTE GELOSCHT
WERDEN, UM EINE NEUE ROUTE ZU UNTERRICHTEN.

10:57 AM

RUN ROUTE: HOME LOCATION

+ Scanning home marker.

&)y
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6. Wahlen Sie eine der verfligbaren Routen. Der
Touchscreen der Benutzeroberflache zeigt
Bereit an. Ich werde lernen, wie Sie fahren.

Ready. | will learn
as you drive

@ CANCEL

7. Dricken Sie die One-Touch-Taste, um die
Reinigungskomponenten zu aktivieren. die
schrubbbiirste / das schrubbpolster und die Rakel
werden abgesenkt und der vakuumdruck wird
eingeschaltet. Die One-Touch-Taste leuchtet auf.

HINWEIS: WENN DIE TASTE “ONE-
TOUCH” ODER “VACUUM" NICHT
GEDRUCKT WIRD, WIRD DIE STRECKE
OHNE REINIGUNGSKOMPONENTEN
GESPEICHERT.

988767UM REV A - Content Subject to Change

Driicken Sie das Gaspedal und fahren Sie die
Maschine durch den gesamten zu speichernden
Reinigungsweg. Sobald mit dem Fahren
begonnen wird, wird auf dem Touchscreen der
Status “Lernen ..." zusammen mit der bisher
auf der Route verbrachten Zeit angezeigt.

08:27 A —

Learning...

HINWEIS: BEIM UNTERRICHTEN EINER
NEUEN STRECKE MIT EINEM NICHT
WASCHBAREN BEREICH DRUCKEN

SIE DIE EIN-TOUCH-TASTE, UM DIE
WASCHBURSTE UND DEN ABSTREIFER
CA. FAHREN SIE NACH DEM NICHT
WASCHBAREN BEREICH UND DRUCKEN
SIE WIEDER DIE EIN-TOUCH-TASTE, UM DIE
WASCHBURSTE UND DEN ABSTREIFER ZU
VERRINGERN. DIE BRAINOS NAVIGATION-
SOFTWARE ERINNERT SICH, WO AUF

DER STRECKE DIE REINIGUNGSSYSTEME
BEIM BETRIEB IM ROBOTERMODUS
GEHEBT UND GESENKT WORDEN SIND.

Minuteman
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9. Sobald die Fahrt anhdlt, zeigt der Touchscreen 11. Der Touchscreen der Benutzeroberflache zeigt
der Benutzeroberflache Lernpause an. Fahren Speichern ... an. Wenn die Route erfolgreich
Sie fort, um fortzufahren. mit den Optionen gespeichert wurde, zeigt der Touchscreen der
SPEICHERN oder ABBRECHEN. Wahlen Sie Benutzeroberflache kurz Erfolg! Route gespeichert.

SPEICHERN, um die neue Route zu speichern. und kehrt dann zum Hauptmeni zurtick. Die
= neue Reinigungsroute wird gespeichert und kann

08:27 AM
jetzt im Robotermodus ausgefiihrt werden.

MAP

08:30 AM

Learning Paused.
Drive to resume.

Route Saved

® CANCEL

10. Das Gerat scannt den Home Marker ein
zweites Mal als Endpunkt der Reinigungsroute.

Wenn das Gerat den Home-Marker von der HINWEIS: LOSUNGSFLUSSSTUFEN WERDEN
rechten Kamera aus nicht erkennt, zeigt der NICHT IM RAHMEN DER ROBOTERROUTE
Touchscreen der Benutzeroberflache Drive an, GESPEICHERT, DA DIE REINIGUNGSBEDURFNISSE
um meinen Home-Standort zu scannen. VON TAG ZU TAG SCHWANKEN KONNEN.

HINWEIS: EINE NEUE REINIGUNGSROUTE
KANN NICHT GESPEICHERT WERDEN,

BIS DAS GERAT EIN ZWEITES MAL DEN
GLEICHEN STANDORT-CODE IM GLEICHEN
PHYSISCHEN STANDORT SUCHT.
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BESTE PRAXIS, WENN EINE STRECKE UNTERRICHTET WIRD

+  Fahren Sie so weit wie moglich geradeaus.

+ Lehren Sie keine Route mit Gefélle oder Gefélle.

+ Unterrichten Sie keine Routen, die das Fahren in einen Aufzug oder automatische Tiren einschlieBen.

+  Vermeiden Sie plotzliche Kurvenfahrten und / oder zu scharfes Drehen des Lenkrads wahrend der Fahrt.

« Halten Sie einen Sicherheitsabstand von ca. 1,5 m zum Rand von Rampen, Plattformen, Klippen und Glas ein.

+  Vermeiden Sie Wenden. Der RoboScrub 20 bendtigt eine Breite von mindestens 8% Ful}, um eine Kehrtwende
durchzufiihren. Vermeiden Sie es, so oft wie moglich zu wenden.

+  Vermeiden Sie enge Raume. Der RoboScrub 20 bendstigt eine Breite von mindestens 3% Full beim Fahren einer geraden
Linie und 4% Full beim Abbiegen um eine Ecke oder beim Abbiegen in einen Gang.

« Lehren Sie Routen, wenn sich in der Umgebung grétenteils keine Hindernisse und keine Personen befinden, die den
Weg des RoboScrub 20 blockieren konnten.

+  Wenn eine Route in einem Bereich mit Hindernissen eingelernt wird, die spéater entfernt werden, reinigt der RoboScrub
20 keine zuvor von diesen Hindernissen belegten Bereiche.

« Testen Sie eine gelernte Route, um sicherzustellen, dass der RoboScrub 20 die Route im Robotermodus erfolgreich
ausfiihren kann. Wenn wahrend des Testlaufs viele Assists ausgeldst werden, enthalt die Route moglicherweise
Manover, die mit Robotern nur schwer durchzufiihren sind.

+  Vermeiden Sie Unterrichtswege, die langer als 45 Minuten dauern. Der RoboScrub 20 lauft im Robotermodus mit
ungefahr der halben Geschwindigkeit. Aus diesem Grund kann die automatische Reinigung einer Route, deren manuelle
Ausflihrung nur 45 Minuten dauerte, bis zu 1% Stunden dauern.
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FUHREN SIE EINE ROBOTERSTRECKE AUS

Sobald eine oder mehrere Reinigungsrouten eingelernt und gespeichert wurden, kann die Maschine im Robotermodus
betrieben werden. Wenn Sie eine Route im Robotermodus ausfiihren, kann das Pairing eines Mobiltelefons ein wertvolles

Werkzeug sein.(Sehen PAAR EIN TELEFON AN DEN ROC fir details.)
6. Wahlen Sie die Reinigungsroute aus, die im

1. Den Zindschliissel einstecken und nach rechts
(im Uhrzeigersinn) drehen, um die Maschine
einzuschalten.

2. Warten Sie, bis der Touchscreen der
Benutzeroberflache initialisiert ist, und geben Sie
die vierstellige Sicherheits-PIN ein.

3. Wabhlen Sie im Hauptmenii die Option RUN ROUTE.

10:57 AM £ —

m
TEACH ROUTE

4$* SETTINGS

4. Fahren Sie zum gewiinschten Home Marker und
positionieren Sie die Maschine so, dass die rechte
Kamera den Home Marker abtastet. Das Gerét
beginnt automatisch mit dem Scannen, wie auf dem
Touchscreen der Benutzeroberflache angezeigt.

5. Ein Erfolg! Die Meldung Route zum Lo&schen
auswahlen wird kurz angezeigt, gefolgt von einer
Liste aller vorhandenen Routen fiir den gescannten
Home Marker.

AUTONOMOUS NAVIGATION Brain0S° Powered

Robotermodus ausgefiihrt werden soll.

08:34 AM

€ BACK

7. Passen Sie bei Bedarf die Einstellung

des Losungsflusses an die heutigen
Reinigungsanforderungen an.

Steigen Sie vom RoboScrub 20 ab und entfernen
Sie entweder das Fahrersitzkissen oder stecken
Sie die obere Halfte unter die untere Halfte, um
die gelbe Warnung STAY CLEAR anzuzeigen.
Dies warnt Passanten vor Roboterbetrieb.
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9. Driicken Sie die Start / Pause-Taste auf der
Riickseite der Maschine, um die Roboter-Route zu
starten. Die gelbe Warnleuchte blinkt und die Hupe
signalisiert den Beginn der Roboterreinigung.

08:35 AM

Push the blue button in the back.

® CANCEL

10. Zu Beginn des Roboterbetriebs zeigt der Ul-
Touchscreen “Cleaning in Progress” (Reinigung
lauft) an, zusammen mit der aktuellen Position
des Gerats auf der Reinigungsroute, der auf der
Route verbrachten Zeit und der Gesamtzeit, die die
Route im Robotermodus voraussichtlich bendétigt.

08:36 AM

+Mad

CLEANING IN PROGRESS

ROUTER

11. Beachten Sie die Reinigungsleistung, um
sicherzustellen, dass alle Komponenten
ordnungsgemaR funktionieren.

988767UM REV A - Content Subject to Change
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13.

14.

15

16.

. Wenn die Schrubbefunktionen angepasst werden
missen, driicken Sie die Taste Start / Pause auf
der Riickseite der Maschine, um die Roboterroute
anzuhalten. Der Ul-Touchscreen zeigt an, dass
die Reinigung angehalten wurde: Driicken Sie die
blaue Taste, um die Reinigung fortzusetzen!

Nehmen Sie die erforderlichen Anpassungen
am Losungsfluss und / oder am Rakel vor.

Driicken Sie die Start / Pause-Taste, um die
Route im Robotermodus fortzusetzen.

HINWEIS: WENN WAHREND DER
ROBOTERSTRECKE EIN ALARM AUSGELOST
WIRD, PAUSE DIE MASCHINE AUTOMATISCH.
DER UI-TOUCHSCREEN ZEIGT DEN ALARM
MIT ZU LOSENDEN SCHRITTEN AN. WENN EIN
TELEFON AN DAS TELEFON ANGEGEBEN IST,
SENDET DAS TELEFON EINE TEXTMELDUNG
DES ALARMS AN DAS TELEFON.

. Wenn die Roboter-Route abgeschlossen ist, werden
auf dem Touchscreen der Benutzeroberflache
die Meldung “Reinigung abgeschlossen” sowie
Informationen zur Route, die Verweildauer auf
der Route und eine Karte der Route mit den
gereinigten Bereichen angezeigt. Wenn ein Telefon
mit dem ROC gekoppelt ist, sendet der ROC eine
Textnachricht zum Abschluss der Reinigung.

Wabhlen Sie FERTIG, um zum
Hauptmenii zuriickzukehren.

08:43 AM

+al

CLEANING C
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Das Lenkrad kann sich im Robotermodus
schnell und unerwartet bewegen, was zu
Verletzungen fiihren kann. Setzen Sie sich nicht auf
den Fahrersitz, halten Sie das Lenkrad nicht fest
und stecken Sie Ihre Hand oder Ihren Arm nicht in
die Locher des Lenkrads, wahrend die Maschine im
Robotermodus arbeitet.

Der Fahrersitz und das Lenkrad sind
mit Joy-Ride-Sensoren ausgestattet. Wenn eine
Person versucht, im Robotermodus auf dem Sitz
zu sitzen oder das Lenkrad zu halten, stoppt die
Maschine automatisch und I6st einen Alarm aus.

Wenn das Gerat wiederholt an derselben Stelle auf einem Reinigungsweg einen Alarm auslost, obwohl
keine Hindernisse vorhanden sind, kann ein Umwelteinfluss wie eine Reflexion vorliegen, die dazu fiihrt,
dass das Gerét ein Hindernis auf dem Reinigungsweg erkennt. Wenden Sie sich zur Behebung des Problems
an den Kundendienst, und geben Sie die Codenummer fiir den Heimatort, den Routenbuchstaben, den
betroffenen Bereich und die Bilder des Gerats an (sofern moglich). Der Kundendienst kann méglicherweise
die Route aus der Ferne anpassen, um die Leistung zu verbessern.
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BEST PRACTICES BEIM LAUFEN EINER STRECKE
Entfernen Sie Teppiche, heruntergefallene Gegenstande oder gro3e Teile vom Boden.
Wisch den Boden.

Koppeln Sie lhr Telefon mit dem ROC, um Textnachrichten zu erhalten, wenn der RoboScrub 20 auf einen Alarm st6Rt
und / oder wenn die Roboterroute abgeschlossen ist.

Laufen Sie Routen, wenn der Bereich am wenigsten Menschen und andere Hindernisse enthalt.

Uberwachen Sie den RoboScrub 20-Rakel wahrend der ersten 30 Sekunden der Fahrt, um sicherzustellen, dass er
richtig eingestellt ist.

ALARME WAHREND DES BETRIEBS

Der Touchscreen der Benutzeroberflache zeigt eine Meldung an, wenn eine Warnung auftritt. Warnungen kénnen wahrend
des manuellen oder Roboterbetriebs auftreten. Wenn wahrend des Roboterbetriebs eine Warnung auftritt, wird die Maschine
automatisch angehalten. Auf dem Touchscreen der Benutzeroberflache werden Details der ausgelésten Warnung sowie
Schritte zur Behebung des Problems angezeigt. Wenn ein Telefon mit dem ROC gekoppelt ist, um Benachrichtigungen zu
erhalten, wird eine Textnachricht der Warnung an das gekoppelte Telefon gesendet. Bei Bedarf kann die Maschine manuell
gefahren werden, wenn ein Alarm ausgeldst wurde, aber alle Reinigungsfunktionen deaktiviert sind.

inuteman
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Die folgende Tabelle enthélt eine Liste moglicher Warnungen mit Schritten zur Behebung.

1. Folgen Sie dem blauen Pfeil und fahren Sie zum
roten Pfad.
ROBOTER IST AUS DEM [ Die Maschine ist aus-
WEG geschaltet 2. Wenn dies korrekt ist, wird der Pfad weil3.
3. Driicken Sie die hintere blaue Taste, um zu starten.
1. Stellen Sie sicher, dass der Weg des Roboters frei
ist, oder fahren Sie an Hindernissen vorbei.
Maschine bestoRenHin-
EINFLUSS ERKANNT dernis auf dem 2. Untersuchen Sie den Roboter.
Reinigungsweg
3. Wenn alles klar ist, driicken Sie die hintere blaue
Taste, um zu starten.
1. Stellen Sie sicher, dass das Lenkrad frei und frei ist.
MASCHINENFEHLER Lenkrad Behinderung
2. Driicken Sie die BLAUE Taste auf der Riickseite, um
fortzufahren.
1. Maschine ausschalten und inspizieren.
UNBEKANNTER FE- Fehler unbekannter 2. Starten Sie das System neu und versuchen Sie es zu
HLER Herkunft betreiben.
3. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie
sich an den Kundendienst.
1. Roboter ausschalten.
2. Trennen Sie die Verbindung und schlie3en Sie die
203 TRAKTIONS Beschleunigungsprob- Batterie wieder an.
MOTOR FEHLER leme
3. Schalten Sie den Roboter wieder ein.
4. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie
sich an den Kundendienst.
1. Uberpriifen Sie die Biirste / das Pad auf Beschadi-
gungen. Nach Bedarf einstellen oder ersetzen.
. In der Biirste oder der
204 BURSTE FEHLER Birste festsitzender 2. Wenn keine Probleme vorliegen, driicken Sie die
Schmutz ist beschadigt BLAUE Taste auf der Riickseite, um fortzufahren.
3. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie

sich an den Kundendienst.

AUTONOMOUS NAVIGATION Brain0S° Powered
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WARNEN

URSACHE

AUFLOSUNG

1. Untersuchen Sie das Vakuum und den Schlauch auf
Beschadigungen oder Ablagerungen.
205 VAKUUM FEHLER | Unterdruckschlauchver-
stopft oder beschadigt |[2. Wenn der Schlauch frei ist, driicken Sie die BLAUE
Taste, um fortzufahren. Wenn der Schlauch gebro-
chen ist, wenden Sie sich an den Kundendienst.
1. Uberpriifen Sie die Rakel auf Beschadigungen oder
Ablagerungen. Nach Bedarf einstellen oder erset-
zen.
Rakel ist verstopft, bes-
206 SQUEEGEE FEHLER | chadigt oder fehlt 2. Wenn keine Probleme vorliegen, driicken Sie die
BLAUE Taste auf der Riickseite, um fortzufahren.
3. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie
sich an den Kundendienst.
1. Maschine ausschalten und inspizieren.
Ein Hindernis fiir das
207 SCHRUBBDECK Schrubbdeck verhindert [2. Wenn keine Probleme vorliegen, driicken Sie die
FEHLER das Anheben / Absen- BLAUE Taste auf der Riickseite, um fortzufahren.
ken
3. Bei Schaden oder anhaltenden Problemen wenden
Sie sich an den Kundendienst.
1. Stellen Sie sicher, dass die Biirste oder das Pad
richtig installiert ist.
208 NEIN BURSTE Pinsel fehlt odernicht 2. Wenn keine Probleme vorliegen, driicken Sie die
FEHLER richtig installiert BLAUE Taste auf der Riickseite, um fortzufahren.
3. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie
sich an den Kundendienst.
Fehler oder Problem mit | Wenden Sie sich sofort an den Kundendienst.
BREMSE FEHLER elektronischer / mecha-

nischer Drosselklappe

DROSSELN FEHLER

Fehler oder Problem mit
elektronischer / mecha-
nischer Drosselklappe

Wenden Sie sich sofort an den Kundendienst.
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NOT-HALT

Der RoboScrub 20 ist mit zwei Not-Aus-Tasten (auch als Not-Aus-Tasten bezeichnet) ausgestattet, eine rechts neben dem
Lenkrad und eine hinten an der Maschine. Wenn ein Notfall vorliegt und der RoboScrub 20 sofort gestoppt werden muss,
driicken Sie einen dieser roten Not-Aus-Taster.

HINWEIS:DERROBOSCRUB20KANNFLUSSIGKEITENFREISETZEN,DIEDENWIEDERAUFNAHMETANK
NOCH NICHT ERREICHT HABEN. SICHERSTELLEN, DASS STANDFAHIGE FLUSSIGKEITEN GEMACHT
WERDEN, UM EINER GEFAHR DURCH ABRUTSCHEN ODER HERABFALLEN ZU VERMEIDEN.

Wenn die Not-Aus-Taste versehentlich gedriickt wurde oder der Notfall behoben wurde, fiihren Sie die folgenden Schritte
aus, um die Roboterroute fortzusetzen:

1. Uberpriifen Sie gemaR den Anweisungen auf dem 3. Wiahlen Sie BESTATIGEN, um zu bestétigen,
Touchscreen der Benutzeroberflache die Umgebung dass alle Umgebungs- oder Maschinenprobleme
und das Gerat und saubern Sie alle stehenden behoben wurden.

Flussigkeiten. 4. Driicken Sie die Start/ Pause-Taste auf der Riickseite

der Maschine, um die Robotik-Route fortzusetzen.
Emergency

Stop Button
Pressed

1\,

1. Inspect the environment and
the machine.

2. Clean any water left behind.

3. Release the emergency stop

button by rotating it clockwise.

2. Losen Sie den eingerasteten NOT-AUS-Taster, indem
Sie ihn nach rechts (im Uhrzeigersinn) drehen.
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ROUTE LOSCHEN

Fiihren Sie die folgenden Schritte aus, um eine vorhandene Route zu I6schen:

1. Den Ziindschliissel einstecken und nach rechts 5. Wahlen Sie die gewiinschte Startmarkierung aus,
(im Uhrzeigersinn) drehen, um die Maschine um vorhandene Routen anzuzeigen, die geloscht
einzuschalten. werden Ky

2. Warten Sie, bis der Touchscreen der
Benutzeroberflache initialisiert ist, und geben Sie
die vierstellige Sicherheits-PIN ein.

3. Wahlen Sie im Hauptmeni die Option
EINSTELLUNGEN.

10:57 AM (R —

\
o 8

Home 4

Home 5

Home 7

R

- R ]

1 TEACH ROUTE
6. Alle vorhandenen Routen fiir den ausgewahlten

Home Marker werden angezeigt. Wahlen Sie die
£ SETTINGS Route aus, die geldscht werden soll.

08:30 AM

4. Wahlen Sie ROUTEN.

08:25 AM
NOTIFICATIONS
REGION

® LOOPING
ROUTES
MAINTENANCE
SERVICE

ABOUT

inuteman
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ROBOTER

OPERATION

7. Wihlen Sie ROUTE LOSCHEN, um die ausgewéhlte 9. Alle vorhandenen Routen fiir den Home Marker
Route endgiiltig vom Gerat zu I6schen. werden angezeigt. Die geloschte Route wird nicht
mehr auf dem Bildschirm angezeigt.

08:30 AM

08:30 AM [0 Rt

HINWEIS: ZURUCK AUSWAHLEN, um zur Liste
der vorhandenen Routen zurickzukehren. 10. Wenn Sie fertig sind, wahlen Sie dreimal ZURUCK,

8. Um das Loschen zu bestitigen, wihlen Sie JA um zum Hauptment zuriickzukehren.

LOSCHEN, um die ausgewéhlte Route endgiiltig zu
|6schen.

08:30 AM
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NACH GEBRAUCH TAGLICHE AUFGABEN

Wenn Sie den RoboScrub 20 nicht mehr verwenden, fiihren Sie die folgenden empfohlenen taglichen Aufgaben aus, um
den RoboScrub 20 zu reinigen und zu lagern.

ABLAUF- UND REINIGUNGSBEHALTER, SCHLAUCHE UND FILTER

1. Schalten Sie bei Bedarf alle Reinigungskomponenten durch Driicken der Zielwahltaste aus. Dadurch werden die
Biirste und der Saugful} angehoben und der Saugmotor ausgeschaltet.

2. EntleerenSiedenSchmutzwassertankmitgeeigneterpersonlicherSchutzausriistungiiberdenSchmutzwassertank-
Ablassschlauch hinten links am RoboScrub 20.

3. ReinigenSiedenRickgewinnungstank und deninternen Schwimmer mit geeigneter personlicher Schutzausriistung
von Schmutzresten, indem Sie ihn mit Wasser spiilen und / oder abwischen.

4. Entleeren Sie den Frischwassertank mit geeigneter personlicher Schutzausriistung mithilfe des Mess- /
Ablassschlauchs an der Riickseite des RoboScrub 20.

5. Spilen Sie den Frischwassertank mit sauberem Wasser aus, um chemische Anhaftungen und Verstopfungen der
Wasserleitungen zu vermeiden.

6. Entfernen Sie den Frischwasserfilter vom Frischwasseranschluss hinten links oben am RoboScrub 20 und spiilen
Sie ihn mit klarem Wasser ab.

REINIGUNGSSCHRUBBURSTE / PAD

1. Entladen und entfernen Sie die Biirste oder das Pad. Siehe INSTALLIEREN DER SCHRUBBURSTE / DES PADS auf
Seite 21 fiir Einzelheiten.

2. Entfernen Sie alle Drahte, Faden oder Schniire, die um die Biirste / das Pad gewickelt sind.
3. Mit warmem Wasser absplilen.

4.  Zum Trocknen aufhéangen.

SAUBERER ABSTREIFER

Uberpriifen Sie den Saugful téglich und reinigen Sie ihn bei Bedarf. Fiihren Sie zum Reinigen die folgenden Schritte aus:

1.  Entfernen Sie den Wischer: Siehe INSTALLIEREN UND EINSTELLEN DES WISCHERES auf Seite 22 fiir weitere
Einzelheiten.

2. Mit warmem Wasser abspiilen.
3. Sauber wischen.

4. Neu installieren.
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REINIGEN SIE DEN IN-LINE-LOSUNGSFILTER

Das Losungssolenoid, das den Losungsfluss unterbricht, wird durch die Inline-Filterbaugruppe am Unterwagen des
RoboScrub 20 auf der linken Seite direkt unter dem Losungstank vor Schmutz geschiitzt. Es ist wichtig, die abgeschirmte
Unterlegscheibeinder Baugruppe regelmalig zu tiberpriifen und zureinigen,um einen ordnungsgemafen Losungsfluss
zu gewahrleisten. Fiihren Sie die folgenden Schritte aus, um auf die abgeschirmte Waschmaschine zuzugreifen und
diese zu reinigen:

1. Heben Sie gegebenenfalls das Schrubbdeck an.

2. Ziehen Sie am Unterwagen des RoboScrub 20 den blauen Absperrgriff (siehe unten) in die geschlossene
Position.

Schrauben Sie die Bildschirmbaugruppe ab (siehe unten).
Entfernen Sie das Sieb und spiilen Sie es aus.
Setzen Sie den Bildschirm nach dem Reinigen wieder ein.

o o b~ w

Schrauben Sie die Baugruppe von Hand fest.
a. Zu festes Anziehen mit Werkzeugen kann die Kunststoffgewinde beschéadigen.
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PARK UND AUSSCHALTEN

Bei Nichtgebrauch sollte der RoboScrub 20 an einer dafiir vorgesehenen Parkstation aufbewahrt werden. Das Ausschalten
und Sichern des RoboScrub 20 ist von entscheidender Bedeutung. Drehen Sie den Ziindschlissel nach links (gegen den
Uhrzeigersinn), um den RoboScrub 20 auszuschalten. Ziehen Sie den Schliissel ab, um eine unbefugte Verwendung zu
verhindern.

HINWEIS: PARKEN SIE DEN ROBOSCRUB IMMER 20 WEG VON TREPPEN, FEUERTUREN UND FEUERANLAGEN.

ROBOSCRUB 20 LAGERUNG

Bewahren Sie es immer an einer ausgewiesenen Parkstation auf, die vor 6ffentlichen Zugriffen geschiitzt ist.
Immer drinnen lagern.

Immer an einem trockenen Ort lagern.

Immer aufrecht lagern.

Bewahren Sie das Pad immer mit angehobener Biirste auf.

A T o

Bewahren Sie das Gerat immer mit angehobenen hinteren und seitlichen Rakeleinheiten auf.

Lassen Sie alle Fliissigkeiten aus dem Reinwassertank, dem Schmutzwassertank und der Losungsflasche ab. vor allem,
wenn es an einem Ort gelagert wird, der Gefriertemperaturen erreichen kann. Schaden, die durch Gefriertemperaturen
verursacht werden, fallen nicht unter die Garantie.

Minuteman
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BAT TERIE

AUFLADEN

BATTERIE AUFLADEN

Die Batterie des RoboScrub 20 ist so ausgelegt, dass sie bei Verwendung der empfohlenen AGM-Batterien bis zu 3 - 3,5
Stunden bei niedrigster Einstellung der Losungsflusskontrolle hélt. Laden Sie die Batterien auf, wenn der RoboScrub 20
nicht in Betrieb ist.

Entsorgen Sie Komponenten wie Batterien, gefahrliche Fliissigkeiten wie Frostschutzmittel und Ol umweltgerecht gemaf
den ortlichen Vorschriften zur Abfallentsorgung.

HINWEIS: DAS GERAT FUNKTIONIERT BEIM LADEN NICHT.

Fiihren Sie die folgenden Schritte aus, um die Batterien aufzuladen:
1. Stellen Sie den RoboScrub 20 an einem gut beliifteten Ort auf.
2. Turn off the RoboScrub 20.
3. Entfernen Sie den Batteriefachdeckel.
4

Wickeln Sie das Netzkabel ab und stecken Sie es in eine
ordnungsgemal geerdete Steckdose.

5. Die Akkuladeanzeige leuchtet rot,um den Ladevorgang anzuzeigen.
Sobald der Ladevorgang abgeschlossen ist, leuchtet diese Anzeige
grun.

6. WennderLadevorgang abgeschlossenist, ziehen Sie das Netzkabel
ab und wickeln Sie die Batterien entsprechend rechts auf.

7. Setzen Sie den Batteriefachdeckel wieder ein.
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VEROFFENTLICHUNG

BREMSE VEROFFENTLICHUNG VERFAHREN

Der RoboScrub 20 wird Uber eine elektromagnetische Bremse gestoppt, die sich an der vorderen Antriebsradbaugruppe
befindet. Wenn das Gaspedal betatigt wird, 16st sich die elektromagnetische Bremse, wodurch sich der RoboScrub 20
vorwarts oder riickwarts bewegen kann. Wenn das Gaspedal entlastet wird, driickt die elektromagnetische Bremse gegen
das vordere Antriebsrad, um den RoboScrub 20 anzuhalten.

Wenn der RoboScrub 20 nicht funktionsfahig oder unbeweglich ist, kann er manuell bewegt werden, indem die
elektromagnetische Bremse geldst wird, indem die folgenden Schritte ausgefiihrt werden:

1. Schalten Sie den RoboScrub 20 mit dem Ziindschlissel aus.
2. Suchen Sie die elektromagnetische Bremse an der vorderen Antriebsradbaugruppe.

3. Setzen Sie einen kleinen Schlitzschraubendreher zwischen das Rad und
den Bremsentriegelungshebel. Dadurch wird die elektromagnetische
Bremse umgangen.

4. Schieben Sie den RoboScrub 20 langsam an einen sicheren Ort, an
dem er verbleiben kann, bis ein Servicetechniker zur Durchfiihrung von
Reparaturen eintrifft.

5. Wenn Sie den RoboScrub 20 an einen sicheren Ort gebracht
haben, entfernen Sie den Schraubendreher von der vorderen
Antriebsradbaugruppe, um die elektromagnetische Bremse zu
aktivieren.

FUHREN SIE DAS VERFAHREN ZUM LOSEN DER BREMSE NICHT NEIGEND / NEIGEND DURCH.
ES IST UNSICHER, DEN ROBOSCRUB 20 AUF EINEN STEIGENDEN /

STEIGENDEN STAND ZU DRUCKEN, DA ES SCHWIERIG ZU STOPPEN IST.

PRUFEN SIE VOR DEM LOSEN DER BREMSE, OB SICH AUF DEM BODEN WASSER- ODER
FLUSSIGKEITSRESTE BEFINDEN, UND REINIGEN SIE DIESE.

ZUM BEWEGEN DES ROBOSCRUB 20 NACH DEM LOSEN DER BREMSE SIND ZWEI PERSONEN
ERFORDERLICH, EINE PERSON ZUM LENKEN UND EINE ZUM DRUCKEN.

BEIM LOSEN DER BREMSE MUSSEN SIE AUF DIE UNTERSEITE DES ROBOSCRUB 20 ZUGREIFEN UND
PHYSISCH DRUCKEN. BEI DER AUSFUHRUNG DIESER AUFGABE VORSICHTSMASSNAHMEN TREFFEN,
UM VERLETZUNGEN ZU VERMEIDEN.

BEEILEN SIE SICH NICHT, WENN SIE DEN ROBOSCRUB 20 DRUCKEN. JE SCHNELLER SIE ZU DRUCKEN
VERSUCHEN, DESTO LANGSAMER BEWEGT SICH DIE MASCHINE.

DRUCKEN SIE LANGSAM UND ACHTEN SIE DARAUF, AUF NASSEN BODEN NICHT ZU VERRUTSCHEN.

VERSUCHEN SIE NICHT, DIESE BREMSENTRIEGELUNG DURCHZUFUHREN, WENN SIE
GESUNDHEITLICHE PROBLEME ODER KORPERLICHE EINSCHRANKUNGEN HABEN.

Minuteman
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INSTANDHALTUNG

& SICHERHEIT

TAGLICHE WARTUNG

Fiihren Sie die folgenden Wartungsarbeiten taglich durch, um die maximale Leistung des RoboScrub 20 zu gewahrleisten.

SCHALTEN SIE DEN ROBOSCRUB 20 AUS UND TRENNEN SIE DIE BATTERIEN, BEVOR SIE
WARTUNGSARBEITEN DURCHFUHREN!

REPARATUREN DURFEN NUR VON AUTORISIERTEN TECHNIKERN DURCHGEFUHRT WERDEN.

ABLAUF- UND REINIGUNGSBEHALTER, SCHLAUCHE UND FILTER

1.

Schalten Sie bei Bedarf alle Reinigungskomponenten durch Driicken der Zielwahltaste aus. Dadurch werden die
Biirste und der Saugful} angehoben und der Saugmotor ausgeschaltet.

Entleeren Sie den Schmutzwassertank mit dem Schmutzwassertank-Ablassschlauch hinten links am RoboScrub
20.

Reinigen Sie den Riickgewinnungstank und deninternen Schwimmer mit geeigneter personlicher Schutzausriistung
von Schmutzresten, indem Sie ihn mit Wasser spiilen und / oder abwischen.

Entleeren Sie den Frischwassertank mit geeigneter personlicher Schutzausriistung mithilfe des Mess- /
Ablassschlauchs an der Riickseite des RoboScrub 20.

Spiilen Sie den Frischwassertank mit sauberem Wasser aus, um chemische Anhaftungen und Verstopfungen der
Wasserleitungen zu vermeiden.

Entfernen Sie den Frischwasserfilter vom Frischwasseranschluss hinten links oben am RoboScrub 20 und spiilen
Sie ihn mit klarem Wasser ab.

VERWENDEN SIE BEIM UMGANG MIT REINIGUNGSCHEMIKALIEN EINE GEEIGNETE
SCHUTZAUSRUSTUNG.

SAUBERE SENSOREN

Reinigen Sie alle Sensoren des RoboScrub 20 mit dem mitgelieferten Mikrofasertuch.

HINWEIS: KEINE FLUSSIGKEIT AUF DIE SENSOREN ODER DAS MIKROFASERTUCH SPRITZEN. NUR EIN
TROCKENES MIKROFASERTUCH VERWENDEN.
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REINIGUNGSSCHRUBBURSTE / PAD

Uberpriifen Sie die Biirste / das Pad taglich und reinigen Sie es bei Bedarf. Fiihren Sie zum Reinigen die folgenden Schritte
aus:

1. Entladen und entfernen Sie die Biirste oder das Pad. Siehe INSTALLIEREN DER SCHRUBBURSTE / DES PADS auf
Seite 21 fiir weitere Einzelheiten.

Entfernen Sie alle Drahte, Faden oder Schniire, die um die Biirste / das Pad gewickelt sind.
Mit warmem Wasser abspiilen.
Zum Trocknen aufhangen.

SAUBERER ABSTREIFER

Uberpriifen Sie den SaugfuR taglich und reinigen Sie ihn bei Bedarf. Fiihren Sie zum Reinigen die folgenden Schritte aus:

1. Entfernen Sie die Rakel. Siehe INSTALLIEREN UND EINSTELLEN VON SQUEEGEE auf Seite 23 fir weitere
Einzelheiten.

Mit warmem Wasser abspiilen.
Sauber wischen.
Neu installieren.

PARK UND STORE RoboScrub 20

Stellen Sie den RoboScrub 20 an einer dafiir vorgesehenen Parkstation ab, schalten Sie ihn aus und ziehen Sie den
Ziindschliissel ab, um eine unbefugte Verwendung zu verhindern. Stellen Sie sicher, dass die ausgewiesene Parkstation
die folgenden Kriterien erfiillt:

1. Drinnen.

2. Gut beliiftete trockene Umgebung.

3. Abseits von Treppen, Brandschutztiren und Feuerléschgeraten.

Minuteman
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INSTANDHALTUNG

& SICHERHEIT

BATTERIEN LADEN
Laden Sie die Batterien auf, wenn der RoboScrub 20 nicht in Betrieb ist, indem Sie diese Schritte ausfiihren:
Stellen Sie den RoboScrub 20 an einem gut beliifteten Ort auf.
Schalten Sie den RoboScrub 20 aus.
Remove the battery compartment cover.

Wickeln Sie das Netzkabel ab und stecken Sie es in eine ordnungsgemal geerdete Steckdose.

o o bnp s

Die Akkuladeanzeige leuchtet rot, um den Ladevorgang anzuzeigen. Sobald der Ladevorgang abgeschlossen ist,
leuchtet diese Anzeige griin.

6. WennderLadevorgang abgeschlossenist, ziehen Sie das Netzkabel ab und wickeln Sie die Batterien entsprechend
rechts auf.

7. Setzen Sie den Batteriefachdeckel wieder ein.
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& SICHERHEIT

WOCHENTLICHE WARTUNG

Fihren Sie wochentlich die folgenden Wartungsarbeiten durch:
1. Uberpriifen Sie die Scheuerleiste und reinigen Sie sie bei Bedarf.
2. Uberpriifen Sie den Fiillfilter der Lésung und reinigen Sie ihn bei Bedarf.
3. Uberpriifen Sie das Rakelblatt auf Anzeichen von Verschleil3.
a. Das Rakelblatt kann durch Umdrehen wiederverwendet werden.

b. Ein Rakelblatt kann bis zu viermal umgedreht werden. Nach dem 4. Mal ersetzen.

MONATLICHE WARTUNG

Fiihren Sie die folgenden Wartungsarbeiten monatlich durch:

1. Schmiernippel schmieren.

JAHRESWARTUNG
JAHRESWARTUNG...:

1. Uberpriifen Sie die Kohlebiirsten des Vakuummotors einmal im Jahr oder alle 300 Betriebsstunden, je nachdem, was
zuerst eintritt.

2. Uberpriifen Sie die Kohlebiirsten des Biirstenmotors und des Getriebemotors einmal im Jahr oder alle 500 Stunden, je
nachdem, was zuerst eintritt.

inuteman
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& SICHERHEIT

REGELMASSIGE WARTUNG

Uberpriifen Sie vor jedem Gebrauch alle mechanischen Funktionen des RoboScrub 20 und fiihren Sie nach Bedarf die
folgenden Aufgaben durch:

1. Uberpriifen Sie alle Tankdeckeldichtungen auf Beschadigungen.
2. Entleeren und reinigen Sie gegebenenfalls den Schmutzwassertank.

3. Uberpriifen Sie den Saugschlauch auf Verunreinigungen oder Verstopfungen. Spiilen Sie den Vakuumschlauch
nach Bedarf, um Ablagerungen zu entfernen.

4. Uberpriifen Sie die Batterieanschliisse auf Abnutzung und lockere Kontakte.

5. Uberpriifen Sie die Biirste / das Pad auf Besch&digungen, Verschlei und ordnungsgeméRe Installation. Bei Bedarf
ersetzen.

6. Uberpriifen Sie den Saugful auf Beschadigungen, Verschlei® und ordnungsgemaRe Installation. Bei Bedarf
ersetzen.

Uberpriifen Sie die Bremsen und die Lenkung auf ordnungsgeméRe Funktion.

Stellen Sie sicher, dass alle Sensoren sauber und frei sind.
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FEHLERBEHEBUNG

& UNTERSTUTZUNG

ROBOSCRUB 20 FAQs

HAUFIG GESTELLTE FRAGEN UND ANTWORTEN
Q: WIE LANGE EINER STRECKE KANN ICH LEHREN?

A In der Regel wird empfohlen, im Robotermodus Routen von 45 Minuten zu lernen, da der Wassertank tber eine
bestimmte Kapazitdat, Umgebung und Laufzeit verfiigt. Eine Route, deren Einlernen 45 Minuten dauert, kann den
RoboScrub 20 im Robotermodus in etwa 1% Stunden ausfiihren.

Q: WIE VIELE ROUTEN KANN ICH LEHREN?

A Sie kdnnen bis zu 6 Routen pro Heimatortcode einlernen. Es stehen 10 Heimatortcodes zur Verfiigung, sodass Sie
insgesamt bis zu 60 Routen lernen kdnnen.

(: WAS SOLLTE ICH BEIM UNTERRICHTEN EINER STRECKE BEACHTEN??

A: Wenn Sie eine neue Route lernen, versuchen Sie, breite, elegante Kurven im Vergleich zu scharfen Kurven oder
U-Kurven zu machen. Vermeiden Sie Kehrtwende so oft wie moglich, indem Sie einen Gang umkreisen oder die Gange
abwechseln.

(Q: WENN DER RoboScrub 20 EINEN PUNKT ERREICHT, AN DEM ES DURCHGEHEN (ODER UMGEHEN) SOLLTE,
HALT ES AN UND BITTE UM HILFE. GIBT ES EINEN MINDESTRAUM, DER BENOTIGT WIRD, UM ZU BETREIBEN ODER
UMZUKEHREN?

A Denken Sie an “3% - 4% - 8%". Befindet sich Ihr RoboScrub 20 auf einem geraden Pfad, kann er durch Rdume mit
einer Breite von nur 3% FuB (z. B. zwischen zwei Displays) gehen. Bei Kurvenfahrten oder Kurvenfahrten ist eine
Mindestbreite von 4% Ful} erforderlich. Fiir eine Kehrtwende ist eine Breite von mindestens 8% Ful erforderlich.

(): MEIN RoboScrub 20 STECKT JEDEN TAG AM GLEICHEN ORT. Es ist nichts da, aber die IT hdlt immer an und bittet
um Hilfe. WAS IST LOS?

A Moglicherweise liegt ein Umwelteinfluss vor, beispielsweise eine Reflexion, die den RoboScrub 20 zu der
Annahme veranlasst, dass etwas seinen Weg blockiert. Aus Sicherheitsgriinden ist Vorsicht geboten. Wenn
dies ein wiederkehrendes Problem ist, wenden Sie sich an den Kundendienst und geben Sie die Codenummer,
den Routenbuchstaben, den betroffenen Bereich und die Bilder des RoboScrub 20 an. In einigen Féllen kann der
Kundendienst die Route aus der Ferne anpassen, um die Leistung zu verbessern.

Q: WIE PAARE ICH MEIN TELEFON??

A: Wahlen Sie auf dem Touchscreen EINSTELLUNGEN und dann BENACHRICHTIGUNGEN. Verwenden Sie Ihr Telefon,
um den Code an die Telefonnummer zu senden, wie auf dem Bildschirm angezeigt. Nach erfolgreicher Kopplung
erhalten Sie eine SMS mit der Meldung, dass Sie erfolgreich registriert wurden.

Q: Ich habe gestern mein Telefon gepaart, aber heute erhalte ich keine Benachrichtigungen. WARUM?
A Wenn der RoboScrub 20 ausgeschaltet oder ein anderes Telefon gekoppelt wird, erhilt Ihre Telefonnummer

keine Benachrichtigungen mehr. Sie mussen Ihr Telefon jeden Tag koppeln, um Benachrichtigungen vom
RoboScrub 20 zu erhalten. Dadurch wird sichergestellt, dass nur ein Bediener vor Ort Benachrichtigungen erhalt.
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FEHLERBEHEBUNG

& UNTERSTUTZUNG

TIPPS ZUR FEHLERBEHEBUNG

PROBLEM

SCHLECHTE ODER KEINE
WASSERAUFNAHME

URSACHE

Abgenutzte oder zerrissene Rakel

AUFLOSUNG

Klinge drehen oder austauschen

Schmutzwassertank voll

Schmutzwassertank leeren

Leck im Ablaufschlauch des
Schmutzwassertanks

Ablaufschlauchkappe befestigen oder ersetzen

Leck der Dichtung des
Schmutzwassertankdeckels

Setzen Sie den Gehausedeckel wieder richtig ein

Ablagerungen im Saugfuly

Rakel reinigen

Saugschlauch oder SaugfuB} verstopft

Schmutz entfernen und Schlauch spiilen

Verwenden Sie zu viel Lésung

Passen Sie die Einstellung des Losungsflusses an

Schmutzwasserschlauch zum Saugfuy
oder Schmutzwassertank nicht
angeschlossen oder beschadigt

SchlieBen Sie den Riickgewinnungsschlauch
wieder an oder ersetzen Sie ihn

SCHLECHTE WASCHLEISTUNG

Abgenutzte Biirsten

Biirsten drehen oder austauschen

Falsche Biirste oder
Reinigungschemikalie

Wenden Sie sich an Minuteman

Ablagerungen auf den Biirsten

Schmutz entfernen

Maschine bewegt sich zu schnell

Langsamer

Verwenden Sie nicht genug Losung

Passen Sie die Einstellung des Losungsflusses an

Niedrige Batterieladung

Laden Sie die Batterien auf

UNGENAUER LOSUNGSFLUSS
ODER KEINE LOSUNG IM BODEN

Losungsbehalter leer

Fillen Sie den Lésungstank

Losungsleitungen, Ventile, Filter
oder Spriihdiisen verstopft

Leitungen spiilen und Lésungsfilter
und Spriihdiisen reinigen

Schrubbdeck angehoben

Driicken Sie die One-Touch-Taste, um
das Schrubbdeck abzusenken

MASCHINE NICHT
BETRIEBSFAHIG

Ausgeldster Leistungsschalter

Leistungsschalter zuriicksetzen

Niedrige Batterieladung

Laden Sie die Batterien auf

Ladegerat in Betrieb

Ziehen Sie das Ladegerat aus der Steckdose,
wenn der Ladevorgang abgeschlossen ist
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FEHLERBEHEBUNG

& UNTERSTUTZUNG

FEHLERBEHEBUNGSTIPPS (Fortsetzung)

PROBLEM

VAKUUMMOTOR
SCHALTET NICHT EIN

URSACHE

Schmutzwassertank voll

AUFLOSUNG

Schmutzwassertank leeren

UbermaRige Schaumbildung
im Schmutzwassertank

Schmutzwassertank leeren

Verwenden Sie eine andere Reinigungschemikalie
Verwenden Sie eine geringere Menge

der Reinigungschemikalie

Verwenden Sie ein Entschaumungsmittel

Kohlebiirsten abgenutzt

Ersetzen Sie die Kohlebiirsten

Vakuumschalter nicht angeschlossen

Verdrahtung anschlieRen

Vakuum nicht eingeschaltet

Vakuumtaste driicken

KEINE STROMVERSORGUNG
ZUR MASCHINE

Batterie nicht angeschlossen

Uberpriifen Sie alle Batteriekabelverbindungen

Not-AusAktiviert

Zurlicksetzen

Batterieanschliisse korrodiert

Reinigen Sie die Verbindungen

Fehlerhafter Hauptstecker

Stecker ersetzen

Fehlerhafter Schliisselschalter

Schalter ersetzen

BURSTE NICHT ENTLADEN

Schalter des Biirstenmotors defekt

Schalter ersetzen

Beschadigter Birstenblock
oder Antriebsnabe

Ersetzen

Schrubbdeck nicht ganz nach oben

Driicken Sie die One-Touch-Taste und
warten Sie, bis sich das Schrubbdeck
vollstandig angehoben hat

KEINE ROC-VERBINDUNG

Schlechtes zellulares Signal

Schalten Sie das Gerat aus, warten Sie 10
Sekunden und schalten Sie es wieder ein
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FEHLERBEHEBUNG

& UNTERSTUTZUNG

WO ERHALTEN SIE WARTUNG UND UNTERSTUTZUNG?

Wenn auf dem Touchscreen der folgende Fehler angezeigt wird, starten Sie den RoboScrub 20 neu. Wenn das Problem
weiterhin besteht, wenden Sie sich an den Kundendienst.

KUNDENDIENST
(800) 323 - 9420
techsupport@minutemanintl.com

10:57 AM

System Error!

1. Power off machine.
2. Disconecct battery.
3. Wait 15 seconds.
4. Power on machine.

Contact supervisor if
problem persists.
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GARANTIE

Minuteman International gewahrt eine einfache kommerzielle beschrédnkte Garantie

REVISION P
WIRKSAM 5/1/2017

Minuteman International, Inc. garantiert dem urspriinglichen Kaufer / Benutzer, dass das Produkt bei
normaler Verwendung frei von Verarbeitungs- und Materialfehlern ist. Minuteman repariert oder ersetzt
nach eigenem Ermessen Teile, die bei normaler Verwendung und Wartung nicht funktionieren, kostenlos,
wenn sie gemal den geltenden Betriebs- und Bedienungsanleitungen betrieben und gewartet werden.
Alle Garantieanspriiche missen durch vom Hersteller autorisierte Reparaturstellen eingereicht und
genehmigt werden.

Diese Garantie gilt nicht fir normale Abnutzung oder fiir Gegensténde, deren Lebensdauer von ihrer
Verwendung und Pflege abhdngt, wie Riemen, Kabel, Schalter, Schlauche, Gummiteile, Birsten,
Elektromotor-Komponenten oder Einstellungen. Von Minuteman hergestellte Teile unterliegen den
Garantien und / oder Garantien der Hersteller. Bitte wenden Sie sich an Minuteman, um Informationen zu
Garantieanspriichen gegen diese Hersteller zu erhalten.

Besondere Warnung fiir den Kaufer - Die Verwendung von Ersatzfiltern und / oder Vorfiltern, die nicht
von Minuteman oder seinen Lizenznehmern hergestellt wurden, flihrt zum Erléschen aller ausdriicklichen
oder stillschweigenden Garantien. Ein potenzielles Gesundheitsrisiko besteht ohne Austausch der
Originalausristung.

Alle garantierten Artikel gehen in das alleinige Eigentum von Minuteman oder seines Originalherstellers
Uber, je nachdem, was der Fall ist.

Minuteman lehnt jede stillschweigende Gewahrleistung ab, einschlieBlich der Gewéhrleistung der
Handelsfahigkeit und der Gewéhrleistung der Eignung fir einen bestimmten Zweck. Minuteman
Ubernimmt keine Verantwortung fiir irgendwelche besonderen, zufélligen oder Folgeschaden.

Diese eingeschréankte Garantie gilt nur in den USA und Kanada und gilt nur fir den urspringlichen
Benutzer / Kaufer dieses Produkts. Kunden aufierhalb der USA und Kanadas sollten sich beziiglich der
Exportgarantierichtlinien an ihren 6rtlichen Handler wenden. Minuteman ist nicht verantwortlich fir
Kosten oder Reparaturen, die von anderen Personen als den von Minuteman ausdricklich autorisierten
durchgefiihrt wurden. Diese Garantie gilt nicht flir Transportschadden, Verdnderungen durch unbefugte
Personen, Missbrauch oder Missbrauch des Gerats, Verwendung nicht kompatibler Chemikalien,
Sachschaden oder Einkommensverluste aufgrund von Fehlfunktionen des Produkts.

Wenn bei diesem Gerat Schwierigkeiten auftreten, wenden Sie sich an den Handler, bei dem Sie es
gekauft haben.

Diese Garantie gewéhrt Ihnen bestimmte gesetzliche Rechte, und Sie haben mdglicherweise andere
Rechte, die von Bundesstaat zu Bundesstaat unterschiedlich sind. In einigen Staaten ist der Ausschluss
oder die Beschréankung von besonderen, zufélligen oder Folgeschdden oder die Beschrankung der
Dauer einer stillschweigenden Garantie nicht zulassig. Daher gelten die oben genannten Ausschliisse
und Beschrankungen mdoglicherweise nicht fir Sie.
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GARANTIE

Modell Teile Arbeit Poly Reise**

RoboScrub 20 3yrs 3yrs 12yrs 90 Tage

Autonome .

Ladegeriéte: Ein Jahr

Ersatzteile: Neunzig Tage

Batterien: 0-3 Monate voller Ersatz, 4-12 Monate pro Rate
Polypropylen- N _ .

Kunststofftanks: 12 Jahre Garantie, keine zusatzliche Arbeit
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(800) 323-9420

www.minutemanintl.com
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